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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ROBOTY BUDOWLANE



ST0.00.00

Wymagania Ogélne

STO. 00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STO. 00.00

Specyfikacja Techniczna STO.00.00-Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla poszczegolnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot w ramach Inwestycji : Oddymianie
grawitacyjne klatek schodowych w DPS

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w punkcie
1.1 jako czg$¢ Dokumentacji Przetargowej i Kontraktowe;.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi.

Zakres robot obejmuje Oddymianie grawitacyjne klatek schodowych w DPS

Specyfikacje Techniczne uwzgledniaja normy panstwowe , instrukcje i przepisy stosujace si¢ do Robot.

Powotuja si¢ one na Polskie Normy (PN) , normy branzowe (BN) oraz instrukcje. Normy te nalezy traktowac
jako integralna czgs$¢ i nalezy je czytac tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaty.
Rozumie sig, iz Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawarto$cig i wymaganiami. Zastosowanie beda
miatly ostatnie wydania norm, instrukcji i przepisow (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed data sktadania ofert),
o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, §cisle w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) i przepisami obowiazujacymi w Polsce.

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

1)
2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

Budowla — obiekt budowlany, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (budynek) albo jego czgsé
stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny ,

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych,

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu,

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia
po jego zakonczeniu, wykonana staraniem i na koszt Wykonawcy.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania
robdt, rejestrowania dokonywanych odbiorow roboét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Kierownikiem Kontraktu , Wykonawca i projektantem,

Dowoz materiatdw — oznacza przywo6z materiatdw masowych uzytych do realizacji robdt na
miejsce wbudowania na koszt i staraniem Wykonawcy,

Kierownik Kontraktu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robotami 1 administrowanie kontraktem,

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu,

Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Kierownika Kontraktu zeszyt z ponumerowanymi



10)

11)

12)

13)

14)

15)

16)

17)

18)

19)
20)

21)

22)

23)

24)

25)

26)

27)

28)

stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksiazce obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Kierownika Kontraktu,

Laboratorium — laboratorium badawcze drogowe lub inne, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatow
oraz Robot,

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownik Kontraktu,

Miejsce wywozu — miejsce pozyskane staraniem i na koszt Wykonawcy spetniajace obowiazujace
przepisy prawa,

Miejsce magazynowania — miejsce tymczasowego sktadowania pozyskane staraniem i na koszt
Wykonawcy spetniajace obowiazujace przepisy prawa,

Miejsce zrzutu wod gruntowych — miejsce zrzutu wod gruntowych odpompowanych w trakcie
realizacji robot pozyskane staraniem i na koszt Wykonawcy,

Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy,

Odpowiednia (bliska) zgodno$é- zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych,

Odktad — miejsce w bliskosci realizowanych robo6t pozyskane staraniem i na koszt Wykonawcy
spetniajace obowiazujace przepisy prawa,

Polecenie Kierownika Kontraktu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez

Kierownika Kontraktu w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy,

Projektant — uprawniona osoba prawna i fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;,

Przedmiar robot — wykaz Robot z podaniem ich ilosci ( przedmiar ) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania bedacych elementem rozliczeniowym,

Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego budynku wraz z instalacjami lub
catkowita modernizacja istniejacego budynku wraz z wykonaniem robot towarzyszacych,

Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego na przyklad drzewo, krzew, itp.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, slip, sieci infrastruktury technicznej, ciag pieszy lub rowerowy itp.

Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot,

Rekultywacja — Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego,

Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy,

Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego stanowiaca odrgbng catosé
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolna do samodzielnego spehienia przewidywanych funkcji
techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polegac¢ na wykonaniu robot zwiazanych z budowa,
modernizacja utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu,

Zajecie pasa drogowego — czasowe zajecie czesci drogi lub chodnika.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczna, przepisami obowiazujacymi w Polsce, Polskimi Normami (PN),
Branzowymi Normami (BN) i Poleceniami Kierownik Kontraktu.



1.5.1. Dokumentacja Projektowa

1. Dokumentacja Projektowa zalagczona do Dokumentéw Przetargowych

Projekt Budowlano - Wykonawczy wraz z opisem technicznym pozwalajace oceni¢ warto$¢ oraz zakres robot .
- Przedmiar Robot

2. Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

Jesli w trakcie wykonania robot okaze si¢ koniecznym wykonanie dodatkowej Dokumentacji to Wykonawca
sporzadzi ja i uzgodni. Koszt opracowania dodatkowej Dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenie wykonania
przedsigwzigcia budowlanego.

(a) Projekt Wykonawczy zawiera:
- uzupetniajace rysunki, opisy, obliczenia,
- projekt organizacji i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy,
- projekt organizacji ruchu w trakcie trwania Robot,
- projekty zwiazane z etapowaniem lub fazowaniem robot,
- projekty rozruchu : urzadzen, instalacji i obiektow,

- instrukcje obstugi i eksploatacji : obiektow, instalacji i urzadzen zwiazanych z obiektem oraz
instrukcje postgpowania na wypadek powstania pozaru, klgski zywiotowej lub innego
miejscowego zagrozenia,

- projekt oznakowania obiektu w znaki bezpieczenstwa spetniajace wymogi PN,
- inne projekty specjalistyczne
Projekt Budowlano- Wykonawczy Wykonawca otrzyma w 2 egzemplarzach .

Powyzsza lista rysunkéw nie jest wyczerpujaca i stanowi jedynie uzupetienie ogolnych zobowigzan
wykonawcy w ramach Kontraktu.

Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelnienie Rysunkow, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki lub Specyfikacje niezbedne do wlasciwego wykonania Robot na witasny koszt w 4
egzemplarzach i przedtozy je Kierownikowi Kontraktu do zatwierdzenia.

(b) Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca sporzadzi Dokumentacje powykonawcza dla zrealizowanych Robot zgodnie z obowigzujacymi
przepisami w 4 egz. Dokumentacja powykonawcza wszystkich Robdt obejmuje migdzy innymi:

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wszystkich Robot, opracowana na aktualnym planie
sytuacyjno — wysokosciowym, pokolorowanym, z wyliczeniem ilosci wszystkich Robot
wykonanych w ramach Kontraktu,

- dziennik budowy,
- protokoly odbioréw cz¢$ciowych i koncowych — protokoty z préb rozruchowych,
- protokoty pomiarowe i $wiadectwa kontroli jakosci,

- rysunki i opisy uwiarygodnione przez projektanta, kierownika budowy i inspektora nadzoru —
operaty geodezyjne i ksiazka obmiarow,

- geodezyjne pomiary powykonawcze,
- dziennik montazu,

- aprobaty techniczne + deklaracje zgodnosci +certyfikaty zgodnosci + certyfikaty na znak
bezpieczenstwa ,,B” dla materiatéw i urzadzen,

- instrukcje obshugi urzadzen ( DTR ), instrukcje obshugi obiektu w tym m.in. Warunki ochrony Ppoz
— instrukcja bezpieczenstwa pozarowego — gasnice proszkowe i pianowe. Szczegdtowe warunki
rozmieszczenia podrecznego sprzetu gasniczego. Oznakowanie obiektu w znaki bezpieczenstwa
spetniajac wymogi PN.

- o$wiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonania obiektu z projektem, WZZT, przepisami
i obowiazujacymi Polskimi Normami ( na podstawie o§wiadczen kierownikow roboét branzowych ),



- o$wiadczenie kierownika budowy o doprowadzenie do nalezytego stanu i porzadku teren — a takze,
w razie korzystania, ulicy, sgsiedniej dziatki,

- karty gwarancyjne urzadzen technicznych i elementéw budowlanych ( z warunkami gwarancji ),
- karty katalogowe urzadzen,

- kontrakt zawarty z Inwestorem,

- oferty na zawarcie umow na konserwacj¢ urzadzen,

- ckspertyzy,

- powiadomienia odpowiednich instytucji wynikajace z Prawa Budowlanego, protokoty oraz decyzje
niezbedne do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie,

- pozwolenie na uzytkowanie uzyskane w imieniu Zamawiajacego staraniem i na koszt Wykonawcy.
Koszt tej dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenie wykonania przedsigwzigcia budowlanego.
1.5.2. Zgodno$é Robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Kierownik Kontraktu ( Inspektora Nadzoru) Wykonawcy stanowia cz¢s$¢ kontraktu, a wymagania okreslone
cho¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéow obowiazuje nastgpujaca kolejnosé ich
waznosci:

1. Dokumentacja Projektowa
2. Specyfikacja techniczna

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego i Kierownik Kontraktu (Inspektora Nadzoru), ktoéry podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi§mie sg wazniejsze od wymiaréw okre§lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy Materialow i elementow
budowli musza wykazywac¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczonego przedziatu tolerancji. Dopuszczalne przedziaty tolerancji podano w poszczegoélnych
specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robot.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja
Techniczna i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty bgda niezwlocznie
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. Materiaty
rozbidrkowe stanowia wlasno§¢ Wykonawcy. Wykonawca wywiezie materiaty rozbiorkowe na miejsce skazane
do wywozu staraniem i na koszt wiasny.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich materialow i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczgcia do ostatecznego odbioru robot. Przez caty ten
okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja
umowy. Moze on wstrzymaé realizacj¢ robot je§li w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje
obowiazki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacj¢ ruchu, znaki drogowe etc. zeby
zapewni¢ bezpieczenstwo calego ruchu kolowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne
urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robot za utrzymanie wszystkich
reperéw 1 innych znakow geodezyjnych istniejacych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia
do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpoczgciem robot wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych uzytkownikow
terenu w sposob ustalony z zarzadzajacym realizacja umowy. Wykonawca umiesci, w miejscach i ilosciach



okreslonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie z rozporzadzeniem z
15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy oraz oplaty za zajecie pasa drogowego (wynikajace z decyzji zezwalajacej
na zajgcie pasa drogowego) nie podlegaja odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze sa uwzglednione w cenie
wykonania przedsigwzigcia budowlanego.

1.5.4.  Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie :
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastegpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat
szczegblny wzglad na :

1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed :

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych odpadami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cia powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac,
wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda miaty aprobate techniczng, wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na §rodowisko.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwo$¢
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgodg na uzycie tych
materiatow od wiasciwych organéw administracji panstwowej lub samorzadowej. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp., oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Kierownik Kontraktu i wtadze lokalne oraz instytucje obstugujace urzadzenia podziemne o
zamiarze rozpoczgcia Robot. Wykonawca spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszystkich
niezbegdnych adaptacji i innych koniecznych robot w obrebie Placu Budowy w mozliwie najkrétszym czasie, nie
dluzszym jednak niz w czasie przewidzianym harmonogramem tych robdt. Wykonawca bedzie wspotpracowat i



ulatwi przeprowadzenie wymienionych Robot.

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca podejmie wszelkie niezbgdne kroki w porozumieniu z
wszystkimi wiascicielami infrastruktury podziemnej i nadziemnej (wszelkiego rodzaju sieci i przylaczy)

majace na celu zabezpieczenie sieci przed uszkodzeniem w czasie realizacji Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Kierownik
Kontraktu (Inspektora Nadzoru) i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji Robot dostep i dojazd na posesje oraz uzgodni z uzytkownikiem
nieruchomosci sposob jego wykonania.

Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposéb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
spowodowane jego dzialalnos$cia.

Kierownik Kontraktu (Inspektor Nadzoru) bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomigdzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomos$ci w zakresie dotyczacym korzystania z
wlasnosci 1 drog wewngtrznych. Jednakze, ani Kierownik Kontraktu ( Inspektor Nadzoru) ani Zamawiajacy nie
bgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bgda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach Kontraktu.

Koszt tych czynno$ci i nastgpstw spowodowanych szkdd nalezy uwzgledni¢ w cenie wykonania przedsigwzigcia
budowlanego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bgdzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatbw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od wlasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Kierownik Kontraktu (Inspektora Nadzoru). Kierownik Kontraktu
(Inspektor Nadzoru) moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkdéw zostaly usunigte z terenu
budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca begdzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownik Kontraktu ( /Kierownika projektu.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Wykonawca opracuje plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie 1 sa uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Roboét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robot od
daty rozpoczgcia Robot do daty wydania potwierdzenia zakonczenia Robot przez Kierownik Kontraktu.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Kierownik Kontraktu powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi Robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia Robot. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub



urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem Robdt i w sposéb ciagly bedzie informowaé Kierownik
Kontraktu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postgpowania, obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonaweca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Kierownik Kontraktu.

1.5.12. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowiazany jest powiadomié¢ Kierownik Kontraktu i postgpowac zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Kierownik
Kontraktu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub
wysoko$¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

1.5.13. Zaplecze Zamawiajacego

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu sprzgt, transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi w STO.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych
do Robot, Wykonawca przedstawi Kierownik Kontraktu do zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie realizacji Robot.

Wszystkie Materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot winny :

- by¢ nowe i nieuzywane,

- odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w kontrakcie oraz normom i przepisom wymienionym
w niniejszych Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej (Projekcie
Budowlanym i Projekcie Technicznym (Wykonawczym) oraz innym nie wymienionym , ale
obowiazujacym normom i przepisom,

- mie¢ wymagane przepisami $wiadectwa dopuszczenia oraz dokumenty wynikajace z Prawa
Budowlanego.

Materialy rozbiorkowe stanowia wlasno$¢ Wykonawcy. Wykonawca wywiezie materiaty rozbiorkowe na
miejsce wywozu staraniem i na koszt whasny.

2.2. Pozyskanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrdédel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢
Kierownikowi Kontraktu wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonawca
przedstawi Kierownikowi Kontraktu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatdéw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania materiatldw miejscowych
bgda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot po uprzednim
uzgodnieniu z odpowiednim urz¢dem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy
lub wskazan Kierownik Kontraktu w miejsce pozyskane staraniem i na koszt Wykonawcy.

Koszt wywozu gruntu i humusu, zlozenia, rozplantowania i uiszczenia ewentualnie jakichkolwiek optat
uwzgledniony jest w cenie wykonania przedsigwzigcia budowlanego.



Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna zgodg Kierownik Kontraktu.
Eksploatacja zrodet materiatdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu Budowy na jego
kosz i ztozone w miejscu wskazanym przez Kierownik Kontraktu. Jesli Kierownik Kontraktu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Kierownika Kontraktu. Kazdy
rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane Materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

24. Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Kontraktu o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Kierownika Kontraktu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Kierownika Kontraktu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatly swoja jakos¢ 1 whasciwosci i byty dostepne do kontroli
przez Kierownik Kontraktu. Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem Kontraktu lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg i przez niego optaconych oraz zaakceptowanych przez Kierownika
Kontraktu.

2.6. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Kontraktu w celu sprawdzenia
zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwos$ci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Kierownik Kontraktu bgdzie przeprowadzat inspekcjg wytworni, musza by¢ spelnione
nastgpujace warunki :

a) Kierownik Kontraktu bedzie miat zapewniona wspotpraceg i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Kierownik Kontraktu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Kierownika Kontraktu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawecy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartych w ST, PZJ lub projekcie organizacji
Robot, zaakceptowanym przez Kierownika Kontraktu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Kontraktu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Kontraktu w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Kierownikowi Kontraktu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu
do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy



wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Kontraktu o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzegt, po akceptacji Kierownika Kontraktu, nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet , maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Kierownika Kontraktu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kierownika Kontraktu , w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Kierownika Kontraktu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatlow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji Robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Kierownika Kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
obiektow i elementow Robot w tym osi gtéwnych i reperow zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Kierownika Kontraktu.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawce na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Kierownika Kontraktu

Sprawdzenie wytyczenia obiektow i elementow Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika
Kontraktu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Kierownika Kontraktu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownika Kontraktu uwzglgdni wyniki badan materiatow
i Robét, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Kierownika Kontraktu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Kierownika Kontraktu, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jako$ci (PZJ)

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawic¢ do akceptacji Kierownikowi Kontraktu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robot gwarantujacy wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kierownika
Kontraktu.

Program zapewnienia jako$ci begdzie zawierac :
a) czes¢ ogodlna opisujaca :
- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot,



- system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
Robat,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji
Kierownikowi Kontraktu;

b) cze$é szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot :

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilosci §rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow Robot,

- sposob postgpowania z materiatami 1 Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.1. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozona jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot i jako$¢ materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Kontraktu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Kontraktu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Kontraktu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacjg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.Kierownik Kontraktu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Kierownik Kontraktu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé¢ ujemnie na wyniki badan,
Kierownik Kontraktu natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow 1 dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi Wykonawca.
6.2. Pobieranie probek

Probki pobierane beda losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Kierownik Kontraktu bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Kierownika
Kontraktu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Kierownika Kontraktu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Kierownika Kontraktu.

Na zlecenie Kierownika Kontraktu, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,



ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawceg usunigte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszt tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Kierownika Kontraktu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownik Kontraktu o rodzaju,
miejscu i1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Kierownika Kontraktu.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Kierownikowi Kontraktu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Kierownikowi Kontraktu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Kierownika Kontraktu

Kierownik Kontraktu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢
mu niezbgdnej pomocy.

Kierownik Kontraktu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bgdzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw i robdt z wymaganiami ST na
podstawie wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Kierownik Kontraktu powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Kierownik Kontraktu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i robot z
dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawceg, przeprowadzenie
powtdrnych Iub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikacje i deklaracje

Kierownik Kontraktu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i dokumentow
technicznych,

2. deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Normg lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

sa objete certyfikacja okreslona w pkt 1
i ktore spelniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Kierownikowi Kontraktu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

a Dziennik budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawceg w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i



opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Kierownika Kontraktu.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci :
- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j,

- datg uzgodnienia przez Kierownika Kontraktu programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Kierownika Kontraktu,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywanych Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robdt wynikajace z Prawa Budowlanego oraz stosownych
Rozporzadzen.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Kierownika
Kontraktu do ustosunkowania si¢. Decyzje Kierownika Kontraktu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierownika Kontraktu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
(2) Ksigzka Obmiarow

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
Robo6t. Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Przedmiarze
Robot i wpisuje do Ksiazki Obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatlow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Kierownika Kontraktu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastgpujace dokumenty :
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi inne umowy cywilno-prawne,



d) protokoly odbioru Robot, w tym instytucji zewngtrznych,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Kierownika Kontraktu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robét.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownika Kontraktu o zakresie
obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do ksiazki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robodt. Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji Kierownika Kontraktu na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Kierownika
Kontraktu.

7.2. Zasady okreslania iloSci Robot i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w metrach szeSciennych jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekréj. Ilosci, ktore maja by¢

obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzegt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez
Kierownika Kontraktu. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonaweca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno§nym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg
norm zatwierdzonych przez Kierownika Kontraktu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow Robot, a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot. Obmiar Roboét zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiazki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do Ksigzki Obmiarow, ktdérego wzor zostanie uzgodniony z Kierownikiem Kontraktu.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru :
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) Przejgciu odcinka Iub czgéci Robot,

¢) Przejeciu Robot — Swiadectwo Przejecia,



d) Swiadectwo Wykonania.
8.1. Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogo6lnego postgpu Robot. Odbioru Robot dokonuje Kierownik Kontraktu. Gotowosé danej czgéci Robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika
Kontraktu. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Kierownika Kontraktu.

Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Kontraktu na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Przejecie odcinka lub cze$ci Robot

Przejecie odcinka lub czgsci Robot polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czg$ci Robot. Przejgcia
czgsciowego Robot dokonuje sig wg zasad jak przy Przejgciu Roboét. Przejecia Robot dokonuje Kierownik
Kontraktu.

8.3. Przejecie Robot

Przejecie Robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartos$ci oraz ocenie przeprowadzonych Prob Koncowych Robot i Rozruchu Technologicznego.

Catkowite zakonczenie Robot, Prob Koncowych, Rozruchu Technologicznego oraz gotowo$¢ do Przejecia Robot
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Kierownika Kontraktu.

Przejecie Robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Kierownik Kontraktu zakonczenia Robdt, oraz przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.

Przejecia Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Kierownika Kontraktu
i Wykonawcy. Komisja przejmujaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robo6t z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku Przejecia Robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupehiajacych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin Przejgcia Robot.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$s¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

84. Dokumenty wymagane do wystawienia Swiadectwa Przejecia

Podstawowym dokumentem do dokonania Przejgcia Robot jest protokot przejecia sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. _

Do Przejgcia Robot Wykonawca jest zobowiazany przygotowac staraniem i na koszt wlasny nastgpujace
dokumenty :

1) pozwolenie na uzytkowanie obiektu wydane przez stosowny organ administracji rzadowej lub
samorzadowe;j,

2) Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami oraz Dokumentacj¢ Powykonawcza,
3) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehiajace lub zamienne),

4) dokumentacjg geodezyjno — kartograficzng powykonawcza (umozliwiajacq wniesienie zmian na
mapg zasadnicza, do ewidencji gruntow i budynkéw oraz do ewidencji sieci uzbrojenia terenu)
pokolorowang z wyliczeniem ilosci wszystkich robot wykonanych w ramach umowy,
umozliwiajaca zatozenie ksiazki obiektu,

5) kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,



6) uwagi i zalecenia Kierownik Kontraktu, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu i udokumentowanie jego zalecen,

7) receptury i ustalenia technologiczne,

8) kopi¢ Dziennika Budowy i Ksiazki obmiaréw, oswiadczenie Kierownika Budowy i Kierownika
Robot,

9) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,
10) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

11) opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

12) sprawozdanie z rozruchu technologicznego i przeprowadzonych Prob Koncowych,
13) sprawozdania techniczne,

14) rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robot towarzyszacych, oraz protokoty odbioru i przekazania
tych Robot wlascicielom urzadzen,

15) zaswiadczenie i ewentualny protokot odbioru instytucji zewngtrznych, wynikajace z prawa
budowlanego wraz z odpowiednimi decyzjami,

16) karte gwarancyjna obiektu, urzadzen i ciagéw technologicznych,

17) DTR, instrukcje obstugi urzadzen i zespotéw urzadzen oraz obiektow w tym m.in. Warunki
ochrony P.poz — instrukcja bezpieczenstwa pozarowego — gasnice proszkowe i pianowe.
Szczegotowe warunki rozmieszczenia podrgcznego sprzetu gasniczego. Oznakowanie obiektu w
znaki bezpieczenstwa spelniajac wymogi PN,

18) inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego ( w tym wypekione druki OT/PT zgodnie z
obowiazujacymi przepisami i zasadami ksiggowosci),

Sprawozdanie techniczne bgdzie zawieraé:
- lokalizacje i zakres wykonywanych Robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Kierownik Kontraktu,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
- datg rozpoczgcia i zakonczenia realizacji Robot

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
Przejecia, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin Przejgcia Robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Swiadectwo Wykonania

Dokumentem zatwierdzajacym Roboty bedzie Swiadectwo Wykonania wystawione zgodnie z klauzula 11.9
Warunkéw Ogoélnych Kontraktu.

Swiadectwo Wykonania zostanie wystawione po ocenie wykonania Robét zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych w okresie rgkojmi ( okresie zgtaszania wad ).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Platno$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach Robot wykonanych przez Wykonawce zgodnie z
Kontraktem. Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji Przedmiaru Robét wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;.



Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe obejmuja migdzy innymi:
1) robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

2) warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy (a dla urzadzen technologicznych — wraz z kosztami ich montazu i wtasciwych
prob) i innymi towarzyszacymi kosztami,

3) warto$¢ pracy sprzgtu i Srodkoéw transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi i innymi
towarzyszacymi kosztami,

4) wywo6z nadmiaru ziemi (gruntu), gruzu i innych materiatdéw odpadowych w miejsce wskazane staraniem i
na koszt Wykonawcy ( materiat rozbiérkowy stanowi wtasnos¢ Wykonawcy),

5) koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujete w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztéw uzyskania przychodow, w
szczegblnoscei koszty ogoélne budowy oraz koszty zarzadu, w sktad ktérych wchodza ptace personelu i
kierownika budowy, pracownikdéw zaplecza i laboratorium, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji
Placu Budowy ( w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza
szatniowego i socjalnego itp.), koszty oznakowania Robot, wydatki na BHP, ushugi obce na rzecz budowy,
oplaty dzierzawcze, optaty za zajecie pasa drogowego, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, koszty
ogo6lne przedsigbiorstwa Wykonawcy, itp.,

6) koszt uporzadkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robot,

7) zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w calym okresie jego
realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu
zaliczki, koszt gwarancji nalezytego wykonania,

8) podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

9) sporzadzenie Projektu Technicznego (Wykonawczego), sporzadzenie uzupeiniajacych, rysunkow, opisow,
opracowanie projektu prowadzenia prac odwodnieniowych, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
opracowanie innych niezbednych do prawidtowej realizacji Robot Opracowan, Ekspertyz, Opinii, Operatow,
Analiz, itp.,

10) koszt catkowitej obstugi geodezyjnej w tym wyznaczenie gtdwnych osi obiektow i reperdw,

11) opracowanie i uzgodnienie projektu organizacji ruchu wraz z uzyskaniem decyzji zezwalajacej na zajgcie
pasa drogowego i dokonanie stosownych optat z tym zwigzanych,

12) opracowanie dokumentacji powykonawczej,
13) koszty wszelkich niezbgdnych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

14) koszt odbioréw, sprawdzen, kontroli, wizytacji itp. niezbednych instytucji (w tym migdzy innymi PIP,
Panstwowy Terenowy Inspektor Sanitarny, Panstwowa Straz Pozarna, Ochrona Srodowiska itp.),

15) koszty odbiorow i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentdéw z nimi zwigzanych,
16) koszt oznakowania obiektu w znaki bezpieczenstwa spelniajace wymogi Polskich Norm.
17) koszt rozruchu technologicznego, Prob Koncowych, Prob Eksploatacyjnych,

18) koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacja ruchu,

- opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem Kontraktu i odpowiednimi instytucjami
Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu
Kierownikowi Kontraktu i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu Robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- opflaty / dzierzawy terenu w tym : optlaty za zajecie pasa drogowego,
- przygotowanie terenu,

- konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

- przebudowa urzadzen obcych,

19) koszt utrzymania objazdéw/przejazdoéw i organizacji ruchu,



- oczyszczanie, utrzymywanie w nalezytym stanie technicznym, konserwowanie, naprawianie
objazdu lub przejazdu,

- przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,

- utrzymywanie ptynnosci ruchu publicznego,

20) koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu,
- usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

21) koszty koordynacji robot z wlascicielami infrastruktury podziemnej oraz uszkodzen tej infrastruktury gdy
powstaly one w wyniku zaniedbania Wykonawcy,

22) Obnizenie lustra wody gruntowej w wykopie zgodnie z PN, utrzymanie wykopu w stanie suchym w trakcie
realizacji Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Prawo budowlane — przepisy aktualne na czas trwania Robdt,

2. Polskie Normy (PN), Normy Branzowe (NB) lub odpowiednie normy Krajow UE. Jakiekolwiek normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane uzyte w specyfikacjach powinny by¢ odczytywane: Polskie
normy, standardy/Przepisy techniczno — budowlane Iub europejskie lub migdzynarodowe normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane wystgpujace w powyzszym zakresie sa do zastosowania pod
warunkiem uwzglednienia polskiego ustawodawstwa prawnego.

3.  Wszelkie inne przepisy obowiazujace w Polsce.




STA.01.00 Roboty rozbiorkowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STA.01.00

ROBOTY ROZBIORKOWE



STA.01.00 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.01.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
rozbidrkowych w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne klatek schodowych w DPS.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z robotami
rozbiérkowymi i demontazowymi. Roboty obejmuja w szczegolnosci:

Rozebranie istniejacych $cian i stropu w klatkach schodowych.
1.3 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotycz'ce robdt podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

Materialy uzyskane z rozbiorki Wykonawca zobowiazany jest wywiez¢ na swoj koszt na sktadowisko.

3. SPRZET

3.1 Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos$¢ i §rodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot ,
ktory uzyskat akceptacjg Inspektora Nadzoru.

Wykonawca dostarczy Inspektora Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport materialow

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1 Ogoblne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2 Czynno$ci wstepne

Przed przystapieniem do robot rozbidorkowych Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zaakceptowania, plan i harmonogram prac rozbidrkowych z wyszczegolnieniem poszczegdlnych elementow do
rozbiorki. Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych Wykonawca dokona inwentaryzacji poszczego6lnych
elementow do rozbiodrki i przedstawi ja Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania. Inwentaryzacja bedzie
okreslata szczegotowo, ktore elementy objete sa rozbiorka, ich ilos¢ i sposéb wykonania danej rozbiorki.
Inwentaryzacja moze zawiera¢ szkice i rysunki przedstawiajace wielkosci danego elementu przeznaczonego do
rozbiorki. Po zaakceptowaniu przez Inspektorowi Nadzoru sposobu robot rozbioérkowych oraz ilosci
przewidzianych do rozbiérki Wykonawca moze przystapi¢ do robot.

5.3 Roboty rozbiérkowe

Obejmuja roboty rozbiérkowe wymienione w pkt. 1.3 wykonywane r¢cznie lub mechanicznie. Prace powinny
by¢ prowadzone z przestrzeganiem przepisow BHP i warunkow technicznych. Obejmuja w szczegolnosci
montaz rusztowan, rozbidrke poszczegdlnych elementow tj.: $cian, i stropu, itp. . Prace demontazowe i
rozbidérkowe maja by¢ wykonane w taki sposob by wszystkie elementy zwiazane z danym obiektem rozbiorki
zostaly zdemontowane lub rozebrane. Wszystkie materialy rozbiérkowe musza by¢ niezwlocznie wywiezione z
terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
6.2 Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na wizualnej ocenie wykonania zakresu rob6t. Ocenie podlegaja prace przygotowawcze tj.
przygotowanie i ustawienie rusztowan, prace rozbidorkowe czy prowadzone sa zgodnie z przedstawiong i
zaakceptowang przez Inspektorowi Nadzoru technologia .

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO. 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .

7.2. Jednostka obmiarowi

7.2.1. Jednostka obmiarowa jest m (metr), m2 (metr kwadratowy), gniazdo, m3 (metr sze$cienny)
ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilo$ci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Inspektorowi Nadzoru.

Cena jednostki obmiarowej

Obejmuje wykonanie wszystkich robdt rozbiérkowych i demontazowych wraz z czynnoéciami i pracami
towarzyszacymi przewidzianymi w dokumentacji projektowej, niniejszej ST oraz STO.00.00 ,,Wymagania
ogblne” . W szczegolnosci obejmuje:

- koszt rusztowan i sprzetu

- rozbiorke Scianek i stropu

- wywdz materialu z rozbiorki

- utylizacja lub sktadowanie materiatu z rozbiorki

- wszystkie inne czynnosci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania



ogo6lne” oraz z polecenia Inspektorowi Nadzoru niezbgdne do zrealizowania robdt rozbiérkowych i
demontazowych na terenie.

PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t — ITB

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06-02-2003 w sprawie BHP podczas wykonywania Robot
Budowlanych.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20-09-2001 w sprawie BHP podczas eksploatacji maszyn i
innych urzadzen technicznych do wykonywania robot ziemnych, budowlanych i drogowych.

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26-09-1997r. w sprawie ogolnych przepiséw
BHP.
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STA.02.00 SCIANY ZEWNETRZNE MUROWANE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.02.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem $cian murowanych w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne klatek schodowych
w DPS .

1.2 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz' zasad prowadzenia robot zwiazanych z. wykonaniem $cian
murowanych a w szczegdlnosci :

- Sciany murowane z cegly wapienno piaskowej gr. 12cm, min. $ciany dzialowe

- zakup i dostarczenie materiatdéw do wykonania prac murarskich

- prace przygotowawcze,

- dostarczenie, montaz i rozebranie rusztowan

- prace porzadkowe

1.1 OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.2 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2.MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczace materialéw
Nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:
- cegla wapienno piaskowa gr. 12cm
- zaprawa klejowa
- woda

1.SPRZET
1.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
1.2 Sprzet do wykonania robét.

Do wykonania robo6t nalezy stosowac:

- Sprzet reczny powinien by¢ dobrej jakosci 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Rodzaj stosowanego sprzgtu z projektu organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

- betoniarki

- rusztowania

- dzwigi

- samochody dostawcze



1.TRANSPORT

1.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.2 Transport materialow

Srodki transportu powinny zabezpieczaé materiaty przed wptywem atmosferycznym.
2. WYKONANIE ROBOT

2.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2 Wykonywanie rob6t murowych

Przed przystapieniem do wznoszenia murdéw nalezy sprawdzi¢ wymiary. Przy odbiorze bloczkow i cegiet nalezy
przeprowadzaé nastgpujace badania:
- sprawdzenie zgodnosci klasy bloczkéw lub cegiel z zamoéwieniem i wymaganiami technicznymi
- przeprowadzenie proby dorazne;j
Mury nalezy wykonywa¢ warstwami z zachowaniem prawidlowego wiazania i grubos$ci spoin. Bloczki i cegly
uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu.
W zwyktych murach jesli nie ma szczegdlnych wymagan nalezy przyjmowaé grubos¢ normowg spoiny:
- 10 mm w spoinach pionowych przy czym grubos¢ maksymalna nie powinna przekraczac

15 mm, a minimalna 5 mm.
- 12 mm w spoinach poziomych przy czym grubo§¢ maksymalna nic powinna przekraczaé

17 mm, a minimalna 10 mm,
Spoiny powinny by¢ doktadnie wypetnione zaprawa.
W $cianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypelnia¢ zaprawa przy zewngtrznych licach na
glebokos¢ 5-10 mm. Zaprawa cementowa powinna by¢ zuzyta w ciagu 2 godzin. Do zapraw cementowych
nalezy stosowa¢ cement portlandzki 25 i 35. Dopuszcza si¢ stosowanie do zapraw cementowych dodatkow
uplastyczniajacych lub uszczelniajacych. Stosowanie tych dodatkoéw powinno by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie przez ITB.

Orientacyjny sktad objetosciowy zapraw cementowych o konsystencji 7cm wg stozka pomiarowego dla marki
zaprawy SMpa:

- przy zastosowaniu cementu portlandzkiego 25-1:4

- przy zastosowaniu cementu portlandzkiego 35-1:5

Dopuszczalne odchytki wymiaré6w muru:
- Zwichrowanie i skrzywienie:

na dlugos$ci 1 m -3 mm, na calej powierzchni §ciany - 10 mm
- Odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi: na wys. I m - 3 mm, na wys. 1 kondygnacji - 6 mm, na catej
wysokosci $ciany - 20 mm
- Odchylenia od kierunku poziomego gérnej powierzchni kazdej warstwy $Sciany muru: na dlugosci Im — 1 mm,
na catej dtugo$ci budynku 15 mm

3.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.1 Ogélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2 Kontrola jakosci robot

Stosowac zasady kontroli wg zasad ogolnych ST oraz pkt.5. Dostarczane na plac budowy materialy i zaprawy
nalezy kontrolowac pod wzgledem ich jakosci. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu czy dostarczone

materiaty posiadaja wymagane atesty oraz zaswiadczenie o jakosci wystawione przez producenta. W przypadku
gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy nalezy kontrolowac jej marke i konsystencje w sposob podany w



obowiazujacej normie.

4.0BMIAR ROBOT

4.10g6lIne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
m? (metr kwadratowy) dla wykonania $cian z cegly wapienno piaskowej gr. 12cm

1.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2.PODSTAWA PLATNOSCI

2.10gdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilo$ci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST

lub wskazaniem Inspektora Nadzoru
2.2Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie w szczegoInosci:

- $ciany murowane z cegly wapienno piaskowej gr. 12cm, min. $ciany dziatowe

- zakup i dostarczenie materiatdw do wykonania prac murarskich

- prace przygotowawcze,

- dostarczenie, montaz i rozebranie rusztowan

- prace porzadkowe

- wszystkie inne czynnos$ci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne” oraz z polecenia Kierownika Kontraktu niezbgdne do zrealizowania rob6t zwiazanych z
wykonaniem rob6t murowych

1.PRZEPISY ZWIAZANE

1) BN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody badan cech geometrycznych

2) BN-80/6744-11 Potfabrykaty budowlane z betonu. Drobnowymiarowe elementy $cienne. Pustaki
3) PN-65/B - 14504 Zaprawy budowlane cementowe

4) PN-88/B-30000 Cement portlandzki

5) PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami

6) PN-88/B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczenia cech fizycznych

7) BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8) PN-79/B-0671 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych
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STA.03.00 IZOLACJE CIEPLNE

1.WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.03.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem rob6t termoizolacyjnych w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne klatek
schodowych w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz! zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem warstw
izolacji cieplnych a w szczeg6lnosci:
$ciany zewngtrzne:
a) §ciany zewngtrzne ociepli¢ styropianem.
Stropodach
a) welna mineralna 20,0cm

1.4 OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO. 00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
2. MATERIALY

2.10gdIne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczace materialéw
Nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:
- styropian
- welna mineralna,
- kleje
- ko’ki

Materialy termoizolacyjne powinny by¢ sktadowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach
krytych i zamknigtych. Na stanowisku roboczym odkrytym materialy te nalezy uktada¢ na podktadach z desek
lub ptyt betonowych i przykrywaé szczelnie brezentem lub folig. Magazynowanie klejow i zapraw wg, instrukcji
producenta.

Kazda partia materiatu powinna by¢ dostarczana na budowg z atestem wydanym przez uprawniong jednostke.
Struktura styropianu zwarta, niedopuszczalne sa luzno zwigzane granulki.

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .



3.2 Sprze¢t do wykonania robot.

Do wykonania robdt nalezy stosowac:
- rusztowania

4. TRANSPORT

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport materialéw

Samochodami z zapewnieniem zabezpieczenia przewozonych materialow przed uszkodzeniem i wptywem
warunkow atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonanie robét

Roboty termoizolacyjne powinny by¢ wykonywane w temperaturze dodatnie;j.

Warstwy ocieplajace powinny by¢ wbudowane w taki sposob, aby nie ulegaty zawilgoceniu w czasie
uzytkowania budynku para wodna ani wilgocia pochodzaca z innych zrodet.

Warstwa izolacyjna powinna by¢ ciagta i mie¢ stata grubosé. Plyty izolacyjne powinny by¢ uktadane na styk.
Przy uktadaniu kilku warstw plyt nalezy uklada¢ je mijankowo tak, aby przesunigcie stykow w kolejnych
warstwach wzgledem siebie wynosito co najmniej 3 cm.

Plyty przeznaczone do jednej warstwy powinny mie¢ jednakowa grubos$¢. Ochrong warstwy izolacji termicznej
lub przeciwdzwigkowej przed zawilgoceniem woda zarobowa uzyskuje sié stosujac warstwe ochronna z folii
polietylenowej gr. 0,2 mm z zaktadami min. 20 cm. Przy uktadaniu folii na termoizolacji podtozy na gruncie
folia polietylenowa jest paroizolacja. Powierzchnia podtoza lub podktadu pod izolacje termiczna z materiatow
tcrmoizolacyjnych powinna by¢ rowna i czysta. Odbior przygotowanej warstwy ocieplajacej powinien
obejmowac :

- sprawdzenie czy jako$¢ i rodzaj materialow sa zgodne z projektem

- sprawdzenie czy grubo$¢ warstwy ocieplajacej jest wystarczaj'ca do uzyskania wymaganej wartosci
wspotczynnika K

- sprawdzenie czy materiat izolacyjny nie ulegt zawilgoceniu

- sprawdzenie ciaglosci warstwy izolacyjnej, prawidtlowos$ci utozenia i przylegania do podtoza

- sprawdzenie czy styropian nic styka si€ z materialami zawierajacymi w swym sktadzie rozpuszczalniki lub
substancje oleiste.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
6.2 Kontrola jakosci robot

Wymagana jako$¢ materialow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta zaswiadczeniem o
jakosci lub innym dokumentem zamieszczonym na opakowaniu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
7.2J ednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m* ( metr kwadratowy) wykonania izolacji



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Podstawa platnos$ci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Kierownika Kontraktu.

9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje w szczego6lnosci:

- izolacja dachu welna mineralng

- ocieplenie $cian styropianem

- wszystkie inne czynnosci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania
ogoblne” oraz z polecenia Inspektora Nadzoru niezbedne do zrealizowania robot zwiazanych z wykonaniem
izolacji.

1.PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-91/B-02020 Ochrona cieplna budynkow. Wymagania i obliczenia.
2) PN-B-20130 Ptyty styropianowe
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STA.04.00 IZOLACJA PRZECIWWILGOCIOWA

1.WSTEP
1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.04.00
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem izolacji przeciwwilgociowych dachu w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne
klatek schodowych w DPS

1.2Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z. wykonaniem izolacji
przeciwwilgociowej. Roboty polegaja na:

- oczyszczeniu podloza, uzupehienie ubytkow

- izolacja dachu papa termozgrzewalna

- dostarczeniu materiatu

1.40Kkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.50g6Ilne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
2.MATERIALY

2.10gdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST0O.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2Wymagania dotyczace materialow

Nalezy uzy¢ nastgpujacych materialow:

- papy termozgrzewalne

Materialy izolacyjne asfaltowe nalezy przechowywaé w szczelnie zamknigtych bgbnach metalowych,
magazynowacé w pozycji stojacej, z dala od zrodet ognia i elementéw grzejnych, w warunkach
zabezpieczajacych je przed nastonecznieniem i wptywami atmosferycznymi.

Opakowania nalezy ustawi¢ w pozycji stojacej $cisle jedno obok drugiego najwyzej w dwoch warstwach, tak
aby tworzyly zwarta calo$¢ zabezpieczona dodatkowo listwami przed ewentualnym przesunig¢ciem i
uszkodzeniem.

3.SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2 Sprzet do wykonania robot.

Do wykonania robo6t nalezy stosowacé:- samochody dostawcze



4. TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport materialéw

Materiaty izolacyjne i uszczelniajace powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob
wskazany w normach panstwowych lub §wiadectwach ITB.

Materialy izolacyjne asfaltowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem
przepisow Ministerstwa Komunikacji dla materiatow klasy III w sprawie bezpieczenstwa ruchu przy przewozie
materiatdw niebezpiecznych na drogach publicznych. Opakowania nalezy ustawi¢ w pozycji stojacej $cisle jedno
obok drugiego najwyzej w dwoch warstwach, tak aby tworzyly zwarta cato$¢ zabezpieczona dodatkowo
listwami przed ewentualnym przesunigciem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

5.2 Wykonanie robét

Roztwor asfaltowy do gruntowania rzadki. Przeznaczony jest do gruntowania powierzchni przed natozeniem

wlasciwej izolacji asfaltowej. Nalezy stosowac wylacznie na zewnatrz budynkow.

Roztwor asfaltowy do gruntowania rzadki nanosi si¢ na zimno bez podgrzewania na suche i czyste podloze
cienka warstwa pedzlem, szczotka dekarska lub natryskiem. Roboty nalezy prowadzi¢ w temperaturze powyzej
+5 C, optymalna temperatura 20 C.

Potptynna masa asfaltowa do izolacji powlokowych. Jest przeznaczony do wykonywania powtokowych izolacji
przeciwwilgociowych i antykorozyjnych. Powierzchnie, na ktore naklada si¢ powloke powinny by¢ uprzednio
zagruntowane roztworem asfaltowym rzadkim. Potplynna mase asfaltowa nanosi si¢ na zimno bez podgrzewania
cienka warstwa na uprzednio zagruntowane podtoze pedzlem, szczotka dekarska lub natryskiem.

Odbidr izolacji przeciwwilgociowej i przeciwwodnej powinien by¢ przeprowadzony w nastgpujacych fazach
robot:

- po dostarczeniu na budowg materiatéw izolacyjnych

- po przygotowaniu podktadu pod izolacje

- po wykonaniu ka;dej warstwy izolacyjnej w izolacjach wielowarstwowych

- podczas uszczelniania i obrabiania szczelin dylatacyjnych i miejsc wrazliwych na przecieki

1.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

1.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2.0BMIAR ROBOT
2.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
2.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m* (metr kwadratowy) wykonanej izolacji.

3.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.



4.PODSTAWA PLATNOSCI
4.1 Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STO.00.00 ,,wymagania ogdlne”. Podstaw! ptatnosci
sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniem
Inspektora Nadzoru.

4.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie m* izolacji przeciwwilgociowej a w szczegolnosci:
- dostarczenie materiatdéw na budowe
- oczyszczenie 1 uzupetienie ubytkéw podtoza

- wykonanie izolacji

- wszystkie inne czynnosci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania
ogoblne” oraz z polecenia Kierownika Kontraktu niezb¢dne do zrealizowania robot zwiazanych z
wykonaniem izolacji.

1.PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - ITB
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STA.05.00 OBROBKI BLACHARSKIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.07.00
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem obrobek blacharskich w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne klatek
schodowych w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z. wykonaniem
obrobek blacharskich a w szczegodlnosci:

- obrobki blacharskie dachu z blachy ocynkowanej

1.1 OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.2 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .

2.MATERIALY

2.10go6Ine wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST0.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2Wymagania dotyczace materialow
Nalezy uzy¢ nastgpujacych materialow:
- blacha ocynkowana gr. 0,55 mm

Blacha powinna by¢ sktadowana w zadaszonych i wentylowanych magazynach na
paletach drewnianych.

3.SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Do wykonania robo6t nalezy stosowac:
- rusztowania

- rgezny sprzet elektryczny ( wiertarki, wkretarki itp.)
- dzwig



4. TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport materialow

W czasie transportu materialty powinny by¢ zabezpieczone przed zniszczeniem i uszkodzeniem powtoki
antykorozyjnej. Zabronione jest przecigganie niezabezpieczonych elementéw po podtozu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2 Wykonanie robét

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do wielkosci pochylenia potaci dachowych - winny by¢
odpowiednio szerokie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne” .
7.2J ednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m* ( metr kwadratowy) wykonania obrobek blacharskich
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Inspektora Nadzoru.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje w szczego6lnosci wykonanie:

- obrobki blacharskie dachu z blachy ocynkowanej

— wszystkie inne czynnos$ci wynikajace z dokumentacji projektowe;j, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne” oraz z polecenia Kierownika kontraktu niezbg¢dne do zrealizowania robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej, ocynkowanej i cynkowej. Wymagania
techniczne i badania techniczne przy odbiorze.

2) PN-84/H-92126 Blachy stalowe profilowane ocynkowane, oraz ocynkowane i powlekane.

3) PH-81/H-92900 Cynk. Blachy.
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STA.6.00 DRZWIi KLAPY DYMOWE

1.WSTEP
1.1Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.6.00
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z dostarczeniem i montazem stolarki drzwiowej wewngtrznej w ramach zadania: Oddymianie
grawitacyjne klatek schodowych w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z. zakupem,
dostarczeniem i montazem stolarki drzwiowej wewngtrznej i klap dymowych a w szczegdlnosci:

- drzwi wewngtrzne p.poz z naswietlem i bez z profili aluminiowych wg zestawienia

- klapa dymowa wg. zestawien

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .

2.MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczace materialow
Nalezy uzy¢ nast¢pujacych materiatow:

- stolarka drzwiowa wewngtrzna, klapy dymowe
- materialy pomocnicze

3.SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotycz'ce sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .
3.2 Sprze¢t do wykonania robot.

Do wykonania robdt nalezy stosowac:

- reczny sprzet elektryczny
- drabiny, rusztowania

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu



Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport materialéw

Transport i przechowywanie wg ST ,,Wymagania ogolne" oraz wg instrukcji producenta. Pakowanie,
przechowywanie i transport wyrobow stolarki budowlanej wg PN-B-05000:1996 $rodki transportu powinny
zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi. Przewozone wrota powinny by¢ ustawione
pionowo na dolnych powierzchniach. Wyroby ustawione w srodkach transportu nalezy taczyé w bloki
zapewniajace stabilnosé 1 zwarto$¢ tadunku. W czasie transportu $lusarka powinna by¢ zabezpieczona przed
zniszczeniem i uszkodzeniem powloki antykorozyjnej. Zabronione jest przeciaganie niezabezpieczonych
elementow po podiozu.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2 Wykonanie robét

Oscieznice powinny by¢ osadzone zgodnie z instrukcja wbudowania.

Przed osadzeniem stolarki i $lusarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania o$ciezy i stan powierzchni, do
ktérych ma przylega¢ oscieznica. W przypadku wystgpowania wad w wykonaniu o$ciezy lub zabrudzenia
powierzchni osciezy, oécieze nalezy oczysci¢ i naprawic. W sprawdzone i przygotowane osScieze, o
oczyszczonych z pylu powierzchniach nalezy wstawi¢ §lusarke na podktadkach lub listwach. Ustawienie $lusarki
nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie oraz dokonaé¢ pomiaru przekatnych. Po ustawieniu okna lub drzwi nalezy
sprawdzi¢ sprawnos¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu i zamykaniu.

Zamocowana $lusarke nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym. Do mocowania nic wolno uzywa¢ zadnych
materiatow, ktore moglyby uszkodzi¢ wbudowywane wyroby.

Oscieznice powinny by¢ dostatecznie zakotwione w przegrodach budynku. Kotwy powinny by¢ umieszczone w
miejscach przenoszenia obciazen przez zawiasy. Elementy metalowe wbudowane nalezy zabezpieczy¢ przed
przesunigciem si¢ az do uzyskania przez zaprawe

budowlana w ktorej osadzono kotwy, wymaganej wytrzymalosci na $ciskanie, nic mniej jednak niz SMpa.
Uszczelnienie przestrzeni wokot oécieznicy nalezy dostosowac do spodziewanej rozszerzalno$ci elementu
metalowego. Oscieznice drzwiowe w $cianach dziatlowych murowanych powinny by¢ osadzone w trakcie ich
murowania. Przy osadzaniu o$cieznic stalowych w czasie murowania $cianki nalezy doktadnie podeprzeé
rozporka, a po wypionowaniu stojakéw usztywnic je za pomoca desek lub w inny sposéb. Ustawione oscieznice
powinny by¢ zabezpieczone przez podklinowanie i sko$ne podparcie zastrzatami. Kotwy o$cieznic nalezy odgiaé
do poziomego potozenia, tak aby umieszczone w gniezdzie lub szczelinie mozna bylo je obmurowac¢ lub osadzi¢
W zaprawie cementowej.

Kotwy powinny by¢ dodatkowe zabezpieczone powtoka antykorozyjna. Kotwy w oScieznicach powinny by¢ tak
umieszczone aby ich odstép od progu i nadproza nie byt wigkszy niz 250 mm a ich rozstaw nie przekraczat 800
mm. Ustawienie o$cieznicy w wysokosci otworu nalezy dokona¢ z uwzglednieniem glgbokosci wpuszczenia
oscieznicy ponizej poziomu podlogi. Odleglos¢ migdzy czoltem $cianki dziatowej a stojakiem oscieznicy
powinna wynosi¢ co najmniej 15 mm, a wolna przestrzen powinna by¢ wypetniona zaprawa murarska.
Oscieznice w trakcie murowania powinny by¢ zabezpieczone przed odksztatceniami pod wptywem bocznego
nacisku muru i zaprawy przez odpowiednie rozparcie. Kotwy powinny by¢ zalewane zaprawa cementowa.
Podczas obmurowywania nalezy sprawdzaé potozenie os$cieznicy, czy nie odchylita si¢ od pionu, aby moc
zawczasu poprawi¢ ustawienie i usuna¢ wszystkie zbgdne wycieki zaprawy murarskiej jeszcze nic stezonej.
Koncowa fazg osadzania oScieznicy stanowi podmurowanie lub podbetonowanie listwy progowe;j i oszklenie
naswietli i skrzydet drzwiowych przeszklonych.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.10gdIne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.



OBMIAR ROBOT

6.20gdIne zasady obmiaru robdét

1)

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
6.3Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:

-m2 dla drzwi wewngtrznych, zewngtrznych oraz bram
- kpl. dla $ciany klapy dymowej

7.0DBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.PODSTAWA PLATNOSCI

8.10g6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Inspektora Nadzoru.

8.2Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje zakup, dostarczenie, montaz stolarki drzwiowej a w szczego6lnosci:
- drzwi wewngtrzne p.poz z naswietlem i bez wg zestawienia
- klapy dymowe wg. zestawien.
- wszystkie inne czynnoséci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00.
»Wymagania ogdlne” oraz z polecenia Inspektora Nadzoru niezbedne do zrealizowania robot .

1.PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-88/B-10085 Okna i drzwi. Wymagania i badania.

2) PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
3) PN-B-05000:1996 Okna i drzwi - Pakowanie, przechowywanie i transport

4) Wytyczne producenta drzwi i klap dymowych




STA.7.00 Wykonczenia Scian i sufitow

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STA.7.00

WYKONCZENIE SCIAN I SUFITOW



STA.7.00 WYKONCZENIA SCIAN I SUFITOW

1.WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.7.00
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem wykonczenia $cian wewngtrznych i sufitbw w ramach zadania: Oddymianie
grawitacyjne klatek schodowych w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z. wykonaniem
wykonczenia §cian wewngtrznych i sufitdéw a w szczegdlnosci:

- tynki §cian- gipsowe maszynowe gr. 10 mm

- szpachlowanie zaprawa gipsowa $cianek obtozonych ptyta gipsowa

- obudowa konstrukcji stalowej plyta GK gr. 9,5 mm na ruszcie stalowym

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2.MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczace materialow

Nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:

- szpachle gipsowe

- tynki gipsowe

- plyty gipsowo-kartonowe

3.SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotycz'ce sprzetu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Do wykonania robot nalezy stosowac:

- agregat do wykonywania tynkéw maszynowych
- reczny sprzet elektryczny i narzedzia



4. TRANSPORT

4.10géIne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport materialéw

Samochodami dostawczymi. Tynki transportowac i przechowywaé w miejscu suchym, nie narazonym na mroz,
w zamknigtych pojemnikach. srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2 Wykonanie robét

Przed przystapieniem do wykonywania robdt tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu
surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone oscieznice drzwiowe i
okienne oraz wbudowane szafki i urzadzenia.

Zaleca sig przystapienie do wykonywania tynkow po okresie osiadania i skurczu muréw lub skurczu $cian
betonowych tj. po uptywie 4-6 miesi¢cy po zakonczeniu robot stanu surowego. Tynki nalezy wykonywac w
temperaturze nie nizszej niz + 5° C i pod warunkiem, ze w ciagu doby nie nastapi spadek ponizej 0° C. W
nizszych temperaturach mozna wykonywacé tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich srodkow
zabezpieczajacych. Zaleca si¢ chroni¢ $§wiezo wykonane tynki w ciagu pierwszych dwoch dni przed
nastonecznieniem dluzszym niz dwie godziny dziennie. Przed rozpoczeciem tynkowania nalezy przygotowac
podtoze w zalezno$ci od rodzaju podloza. W murze ceglanym spoiny powinny by¢ nie zapelnione zaprawa na
glebokosé 10-15 mm. Przed rozpoczeciem tynkowania stropow nalezy usunaé zaprawe¢ wystajaca ze spoin.
Nalezy usunaé wszelkie zwisy zaprawy, wypetnic ubytki zaprawa gipsowa o sktadzie: gips budowlany i piasek
w proporcji I: 11 konsystencji ok. 7-8cm zanurzenia stozka pomiarowego. Odstonigte czgsci metalowe osadzone
lub przechodzace przez tynki lub elementy gipsowe winny by¢ zabezpieczone przed korodujacym dziataniem
gipsu za pomoca powloki malarskiej a farby ochronnej (farba podktadowa miniowa). Bezposrednio przed
tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usunaé plamy z rdzy i substancji tustych.
Oczyszczone podloze bezposrednio przed tynkowaniem obficie zmy¢ woda. Podtoze betonowe pod tynk
powinno by¢ rowne lecz szorstkie. Gladkie podloze betonowe nalezy nacia¢ dtutami a nast¢pnie oczysci¢ z pytu
i kurzu. Zaprawg z gipsu nalezy przygotowac bezposrednio przed przystapieniem do tynkowania. Do gipsu
tynkarskiego me nalezy poza woda stosowa¢ zadnych opdzniaczy wigzania gipsu ani plastyfikatorow.
Konsystencja przygotowanej zaprawy do mechanicznego narzucania powinna wynosi¢ 7cm zanurzenia stozka
pomiarowego. Konsystencji tej odpowiada wspdtczynnik wodno - gipsowy w/g=0,45-0,48 Poczatek wiazania
zaprawy nie moze by¢ krotszy niz 60 minut od chwili zarobienia gipsu tynkarskiego woda. Narzut zaprawy na
$ciany nalezy prowadzi¢ od gory poziomymi pasami, posuwajac si¢ ku dotowi. Nalezy stosowac¢ listwy
tynkarskie naroznikowe.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

7.2 Jednostka obmiarowa



Jednostka obmiarowa jest:
- m* (metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Inspektora Nadzoru.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie wykonczenia $cian wewngtrznych i sufitow a w szczegdlnosci:
- tynki $cian- gipsowe maszynowe gr. 10 mm

- szpachlowanie zaprawa gipsowa $cianek obtozonych ptyta gipsowa

- obudowa przewodoéw wentylacji mechanicznej ptytami gipsowo- kartonowymi GKF gr. 12,5 mm na ruszcie
- obudowa konstrukcji stalowych ptyta GK

- wszystkie inne czynnos$ci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne” oraz z polecenia Inspektora Nadzoru niezbgdne do zrealizowania robot

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-70/B-10100 Roboty tynkowe - tynki zwykte - wymagania i badania przy odbiorze.
2) PN-B-10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane - Suche mieszanki tynkarskie.

3) PN-B-30042:1997 Spoiwa gipsowe. Gips szpachlowy, gips tynkarski i klej gipsowy.
4) PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych
5) PN-75/C-04630 Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania.




STA.8.00 Malowanie pomieszczen
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STA.8.00 MALOWANIE POMIESZCZEN

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STA.8.00
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z malowaniem S$cian i sufitbw w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne klatek schodowych w
DPS.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z. malowaniem $cian i
sufitow dwukrotnie farba emulsyjna, lateksowa w kolorze biatym.

1.4 OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2.MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczgce materialéw

Nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:
- farba emulsyjna, lateksowa biata i kolorowa

3.SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2 Sprzet do wykonania robot.

Do wykonania robot nalezy stosowac:
- drabiny i rusztowania

4. TRANSPORT

4.10géIne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport materialéw



Samochodami dostawczymi. W czasie transportu chroni¢ materiaty przed wplywem warunkow
atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2 Wykonanie robét

Roboty malarskie wewnatrz budynkdéw powinny by¢ wykonywane po wyschnigciu tynkéw. Przy wykonywaniu
rob6t malarskich wewnatrz budynkoéw nie powinna wystgpowac zbyt wysoka temperatura pow. 30° C oraz
przeciagi. Powierzchnie tynkow powinny by¢ odpowiednio przygotowane a wszelkie ubytki powinny by¢
wyreperowane z wyprzedzeniem 14 dniowym. Powierzchnie podlozy przewidzianych do malowania powinny
by¢ gtadkie, rowne, wszelkie wystepy od lica powierzchni nalezy skué, usunac¢ lub zeszlifowaé. Podtoza
powinny by¢ dostatecznie mocne, nie pylace, nie kruszace si¢, bez widocznych rys, spgkan i rozwarstwien,
czyste i suche. Wilgotno$¢ powierzchni tynkowanych przewidzianych pod malowanie farbami emulsyjnymi
powinna by¢ nie wigksza niz 4% masy, a farbami olejno-zywicznymi i syntetycznymi nie wigksza niz 3% masy.
Przed malowaniem podtoze nalezy zagruntowa¢ odpowiednio do zastosowanej farby. Wewnatrz budynkow
pierwsze malowanie $cian i sufitow mozna wykonywac po calkowitym zakonczeniu robot poprzedzajacych t;.
po ukonczeniu robdt instalacyjnych, wykonaniu podtozy, osadzeniu okien i drzwi. Drugie malowanie nalezy
wykona¢ po wykonaniu biatlego montazu i wyposazenia, utozeniu posadzek i zawieszeniu sufitow
podwieszonych. Przy malowaniu i lakierowaniu sprawdzié czy nie sa wymagane $rodki ochrony skory i drog
oddechowych. Farbe mozna nanosi¢ za pomoca pedzla, walka malarskiego lub natrysku. Swieze tynki malowa¢é
dopiero po 3-4 tygodniach dojrzewania, beton po miesiagcu. Przygotowac podtoze przez uzupetienie ubytkow,
nastgpnie zmy¢ calg powierzchni¢ wodnym roztworem $rodka dezynfekujacego grzyby i plesnie zgodnie z
instrukcja zamieszczona na opakowaniu. Jeszcze przed catkowitym wyschnigciem powierzchni¢ pomalowaé
dwukrotnie farbg . Do pierwszego malowania farbg rozcienczy¢ przez dodatek ok. 5% wody pitnej. Druga
warstwe nanosi¢ farba o lepkosci handlowej po wyschnigciu pierwszej warstwy tj. po ok. 2 godz. Prace
malarskie powinny by¢ prowadzone gdy temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +5°C i nie wyzsza niz +30°C.
Zbyt niska temperatura podtoza moze spowodowaé spgkania powtoki. Pomieszczenia po wymalowaniu nalezy
wietrzy¢ 1-2 dni.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.10gdIne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.0BMIAR ROBOT
7.10g6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST0O.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: m* ( metr kwadratowy).

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilo$ci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST



lub wskazaniem Inspektora Nadzoru.
9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje malowanie $cian i sufitow dwukrotnie farba lateksowa w kolorze bialym
oraz wszystkie inne czynno$ci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, ST0.00.00. ,,Wymagania
ogoblne” oraz z polecenia Inspektora Nadzoru niezbgdne do zrealizowania robot .

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-69/B- 10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach bezwodnych.

2) PN-69/B- 10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi.

3) PN-67/C- 81542 Wyroby lakierowe. Przyblizone metody obliczania wydajnosci i zuzycia.

4) PN/B- 10107 Badanie wytrzymato$ci na odrywanie




STK.01.00 Beton
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STK.01.00 BETON

1.WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STK.01.00
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z wykonaniem robot betonowych w ramach zadania: Oddymianie grawitacyjne klatek schodowych
w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem robot
betonowych a w szczegdlnoscei:

- Belki, podciagi, wience zelbetowe
1.1 OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.2 Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
2.MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotycz'ce materia®*6w, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczace materialow

Nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:

Beton konstrukcyjny dostarczony z wytworni.
Do konstrukcji nalezy uzy¢ betonu produkowanego w wyspecjalizowanej wytworni klasy przyjetej
w projekcie. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-06250 Beton zwykty.
Konsystencja betonu plastyczna K-3. Srednica kruszywa nie moze by¢ wigksza niz 16 mm.
Ewentualne dodatki do betonu utatwiajace betonowanie moga by¢ stosowane w ilosciach i na
warunkach podanych w Aprobatach Technicznych. Nie dopuszcza sig stosowania do elementow

konstrukcyjnych betonéw wykonywanych na budowie w warunkach poligonowych bez
dostatecznych $rodkow kontroli

3.SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Do wykonania robot nalezy stosowac:

- Rusztowania i deskowania



Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu sprawnego technicznie sprzgtu, przeznaczonego dla realizacji robot
zgodnie z zatozona technologia.
Zaleca sig stosowanie nowoczesnych systemow rusztowan i deskowan oferowanych przez
specjalistyczne przedsigbiorstwa.

- Betonowanie konstrukeji

Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzgtu do transportu mieszanki betonowej i jej zaggszczania.
Doboér srodkéw transportu wewngtrznego powinny zapewni¢ dostarczenie do miejsca betonowania
betonu o zalozonej konsystencji oraz przyjgtego sposobu zageszczania.

4. TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2 Transport materialéw

- Beton

Transport mieszanki betonowej na budowg nie powinien powodowac jej
segregacji, zmian konsystencji i sktadu Mieszanka betonowa musi by¢
transportowana mieszalnikami samochodowymi (tzw. gruszkami), a
czas transportu nie moze by¢ dluzszy niz:

* 60 min.- przy temperaturze otoczenia do + 15 °C
* 40 min.- przy temperaturze otoczenia do +20 °C
* 25 min.- przy temperaturze otoczenia do + 30 °C
Stosowanie §rodkow transportu bez mieszalnika jest nie dopuszczalne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
5.2 Wykonanie robét

W zakres robot przygotowawczych wchodza nastgpujace prace
a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu
b) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodno$ci warunkéw istniejacych z Dokumentacja Techniczna,
c) zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu oraz roslinnosci i
ewentualnych sktadowisk odpadow, rumowisk
d) zabezpieczenie obiektow chronionych prawem
e) przejecie i odprowadzenie z terenu wod odpadowych i gruntowych
f) wykonanie niezbednych drog tymczasowych zasilania w energi¢ elektryczna i wodg oraz odprowadzenia
sciekow
h) dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatlow, urzadzen i sprzetu budowlanego wykonanie
niezbednych prac badawczych i projektowych

5.3. Ulozenie mieszanki betonowej

1) Betonowanie
Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni na ktéra spada.
W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wigksza nalezy mieszanke podawaé za pomoca rynny zsypowej do
wysokosci 3,0 m lub leja zsypowego teleskopowego do wysokoscei 8,0 m.
Przy wykonywaniu elementow konstrukcji monolitycznych nalezy przestrzega¢ postanowien
Specyfikacji i dokumentacji technologicznej, a w szczeg6lnosci:
g)Mieszanke betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub rurociagu pompy, badz tez za
posrednictwem rynny warstwami o grubosci do 40 cm zaggszczajac wibratorami wglgbnymi
h)Do wyréwnywania powierzchni betonowej nalezy stosowaé belki (taty) wibracyjne
2) Zaggszczanie betonu
Przy zaggszczaniu mieszanki betonowej nalezy stosowaé nastepujace warunki:
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i)Wibratory wglgbne nalezy stosowac o czgstotliwosci min. 6000 drgan na minutg, z butawami o
srednicy nie wigkszej niz 0,65 odleglosci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w ptaszczyznie
poziome;j.
j)Podczas zageszczania wibratorami wglebnymi nie wolno dotykaé zbrojenia bulawa wibratora.
k)Podczas zaggszczania wibratorami wglebnymi nalezy zaglebia¢ bulawe na glebokos¢ 5-8 cm w warstwe
poprzednia i przytrzymywaé butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 s€k po czym wyjmowac powoli w
stanie wibrujacym.
)Kolejne miejsca zaglebienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest promieniem
skutecznego dziatania wibratora. Odleglo$c¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m.
m)Belki (faty) wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyréwnania powierzchni betonu plyt i
charakteryzowac sig jednakowymi drganiami na catej dlugosci.
n)Czas zageszczania wibratorem powierzchniowym, lub belka (tata) wibracyjna w jednym miejscu
powinien wynosi¢ od 30 do 60 sék.
0)Zasigg dzialania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku glgbokosci i od
1,0 do 1,5 m w kierunku dtugosci elementu. Rozstaw wibratoréw nalezy ustali¢ doswiadczalnie tak
aby nie powstawaly martwe pola. Mocowanie wibratoréw powinno by¢ trwale i sztywne.
Przerwy w betonowaniu
Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych w rysunkach.
Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do
potaczenia betonu stwardniatego ze §wiezym przez:
p)usunigcie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy pozostatego
szkliwa cementowego;
q)obfite zwilzenie woda i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku
zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym, albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu
cementowego. Powyzsze zabiegi nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem betonowania.
W przypadku przerwy w ukfadaniu betonu zaggszczonego przez wibrowanie, wznowienie betonowania nie
powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciagu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura
powietrza jest wyzsza niz 20° C to czas trwania przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu
betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wigzaniu

Betonowanie konstrukcji nalezy wykonywac wytacznie w temperaturach nie nizszych niz plus 5° C
zachowujac warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymato$ci co najmniej 15 MPa przed
pierwszym zamarznigciem.

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postegpowania na wypadek wystapienia
ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla
zabezpieczenia odkrytych powierzchni §wiezego betonu.

Pielegnacja betonu

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i
nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5° C nalezy nie pozniej niz po 12 godzinach od zakonczenia
betonowania rozpocza¢ pielggnacjg wilgotnosciowa betonu i prowadzi¢ ja co najmniej przez 7 dni ( przez
polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Nanoszenie blon nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie sig ta'czyt z
nastgpna warstwa konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sa stawiane specjalne wymagania odnosnie
jakosci pielggnowanej powierzchni.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spehia¢ wymagania normy PN-88/B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

Usuwanie deskowania i rusztowania
Catkowite rozmontowanie konstrukcji moze nastapi¢ po uprzednim ustaleniu rzeczywistej wytrzymatosci
betonu okreslonej na probkach przechowywanych w warunkach najbardziej zblizonych do warunkow

dojrzewania betonu w konstrukcji.

Wykanczanie powierzchni betonu



Dla powierzchni betondw w konstrukcji no$nej obowiazuja nast¢pujace wymagania:

r) wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie i rowne, bez zaglebien migdzy ziarnami kruszywa,
przetomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnig,

s) peknigcia sa niedopuszczalne,
t) rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, ze zostaje zachowana otulina
zbrojenia betonu minimum 1 cm,
u) pustki, raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, ze otulenie zbrojenia betonu bedzie nie
mniejsze niz 1cm, a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksza niz 0,5% powierzchni odpowiedniej $ciany,
ksztaltowanie odpowiednich spadkoéw poprzecznych i podluznych powinno nastgpowaé podczas
betonowania ptyty zgodnie z Rysunkami. Powierzchnig ptyty powinno si¢ wyrownywac podczas
betonowania fatami wibracyjnymi. Odchylenie roéwno$ci powierzchni zmierzone na tacie dtugosci 4,0 m
nie powinno przekraczaé¢ 1,0 cm,
v) gladko$¢ powierzchni powinna cechowac si¢ brakiem lokalnych progow, rakéw, wglebien i
wybrzuszen, wystajacych ziaren kruszywa itp. Dopuszczalne sa lokalne nieréwnosci do 3 mm lub
wglebienia do 5 mm.

5.8. Deskowania i rusztowania

Deskowanie powinno w czasie eksploatacji zapewni¢ sztywno$¢ i niezmiennos¢ konstrukeji oraz
bezpieczenstwo konstrukc;ji.

Konstrukcja deskowan powinna umozliwi¢ tatwy ich montaz i demontaz oraz wielokrotnos¢ ich uzycia.
Ptyty deskowan dla betonow ciektych powinny by¢ tak szczelne, aby zabezpieczaly przed wyciekaniem
zaprawy z masy betonowej. Deskowania belek o rozpigtosci ponad 3,0 m powinny by¢ wykonane ze
strzatka robocza skierowana w odwrotnym kierunku od ich ugigcia, przy czym wielkos¢ tej strzatki nie
moze by¢ mniejsza od maksymalnego przewidywanego ugigcia tych belek przy obciazeniu catkowitym.
Powierzchnia betonu ma by¢ jednorodna, gtadka (bez segregacji, wglebien, rakow) i czysta.

Zlaczenia szalunkéw musza by¢ regularne. Slad w betonie na zlaczach szalunkéw nie moze by¢ widkszy
niz 2 mm.

Tolerancja nierdwnosci powierzchni betonu po rozszalowaniu wynosi: na odcinku 20 cm - 2 mm, na
odcinku 200 cm - 5 mm.

Wykonanie rusztowan powinno zapewni¢ prawidlowos¢ ksztaltu i wymiaréw formowanego elementu
konstrukcji.

Budowg rusztowan nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem sporzadzonym przez Wykonawce
uwzgledniajacym wymagania niniejszej Specyfikacji. Wykonanie rusztowan powinno uwzgledni¢ ugiecie i
osiadanie rusztowan pod wptywem cigzaru utozonego betonu, zgodne z wartosciami podanymi w Rysunkach.
Wykonawca musi przygotowac i przedlozy¢ Inzynierowi szczegdtowy projekt rusztowan roboczych,
niosacych i montazowych. Projekty te powinny by¢ zatwierdzone przed przystapieniem do realizacji
Rusztowania niosace dla konstrukcji monolitycznych powinny by¢ tak zaprojektowane i wykonane aby
zapewni¢ dostateczna sztywno$¢ i niezmienno$¢ ksztattu podczas betonowania

Do rusztowan nalezy uzywac drewna w dobrym stanie bez uszkodzen mogacych mie¢ wplyw na jego
wytrzymato$¢. Drewno powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-75/D-96000 i PN-72/D-96002

We wszystkich konstrukcjach rusztowan nalezy stosowac kliny z drewna twardego lub inne rozwiazania, ktore
umozliwia wlasciwg regulacje rusztowan

Inzynier moze odmowi¢ zezwolenia na prowadzenie robdt betonowych jezeli uzna rusztowanie za
niebezpieczne i nie gwarantujace przeniesienia obciazen. Zezwolenie na prowadzenie robot nie zwalnia
Wykonawcy z odpowiedzialnosci za jakos¢ i ostateczny efekt robot.

Rusztowania stalowe powinny by¢ wykonywane z ksztalttownikow, blach grubych i blach uniwersalnych ze
stali St3SX, StSSY lub St3S dla elementdéw spawanych wg PN-88/H-84020 oraz z rur stalowych ze stali R35 i
R45 wg PN-81/H-84023. Mozna réwniez stosowac stal o podwyzszonej wytrzymatosci 18G2A wg PN-86/H-
84018. Elementy z innych gatunkow stali moga by¢ stosowane pod warunkiem ustalenia naprezen
dopuszczalnych i stwierdzenia spawalnosci stali przez odpowiednie placowki naukowo badawcze.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.10gdIne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2Kontrola jakoS$ci roboét



- Kontrola betonu
Dostawca betonu obowiazany jest przedstawi¢c Wykonawcy i Inzynierowi Kontraktu oswiadczenie
o dostarczeniu betonu odpowiedniej klasy, konsystencji i uziarnieniu i spelnieniu innych
parametrow, ktorych badanie wynika z normy. W trakcie budowy kontroli podlegaja nastepujace
wlasciwo$ci mieszanki betonowej i betonu badane wg normy PN-88/B-06250 "Beton zwykly":

- Konsystencja mieszanki betonowej
Sprawdzenie jej przeprowadza si¢ co najmniej 2 razy w czasie jednej zmiany roboczej. Ponadto
zaleca si¢ sprawdzanie konsystencji metoda opadu stozka, kazdorazowo przy odbiorze mieszanki
betonowe;j ze srodka transportu, gdy istnieje przypuszczenie przekroczenia dopuszczalnego czasu
transportu, lub zmiany konsystencji spowodowanej np. wysoka temperaturg otoczenia. Réznice
pomigdzy przyjeta konsystencja mieszanki a kontrolowana nie powinny przekroczy¢: +20%
warto$ci wskaznika Ve-Be, + 1 cm wg metody stozka opadowego.

- Wytrzymalo$¢ betonu na $ciskanie
W celu sprawdzenia wytrzymatos$ci betonu na $Sciskanie nalezy pobra¢ probki o liczbie okreslone;j
w planie kontroli jakos$ci, w ilosci nie mniejszej niz: 1 probke na 100 zarobow, | probke na 50 m3. 1
probke na zmiang robocza 3 probki na dobg, 6 probek na parti¢ betonu. Partia betonu moze by¢
zakwalifikowana do danej klasy, jesli wytrzymatos¢ okre§lona na probkach kontrolnych 150 x 150
x 150 mm spelnia wymagania normy PN-88/B-06250. Celem okreslenia w trakcie wykonywania
betondéw ich wytrzymatos$ci na $ciskanie, powinny by¢ brane serie probek w ilosciach zgodnych z
PN-88/B-06250 . Probki powinny by¢ pobrane oddzielnie dla kazdego obiektu, dla kazdej klasy
betonu zaznaczonej na rysunkach projektu technicznego i dla kazdego wykonywanego odrgbnie
segmentu ptyty. Probki powinny by¢ pobierane komisyjnie z udziatem Kierownika Kontraktu
Kontraktu ze spisaniem protokotu pobrania podpisanego przez obie strony. Probki oznakowane
kolejnymi numerami zgodnie z protokétem pobrania winny by¢ wyposazone w tabliczki z
podpisem Kierownika Kontraktu Kontraktu i kierownika rob6t, gwarantujacymi ich autentycznos$é.
Probki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach wskazanych przez Kierownika Budowy
przez jedna dobg w formach, a nastegpnie po rozformowaniu zgodnie z PN-88/B-06250

- Nasiakliwo$¢ betonu
Sprawdzenie nasigkliwosci betonu przeprowadza sig przy ustalaniu sktadu mieszanki betonowe;j
oraz na probkach pobranych przy stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co
najmniej 3 razy w okresie wykonywania obiektu i nie rzadziej niz raz na 5000 m3 betonu oraz
kazdorazowo po zmianie sktadnikdéw betonu, sposobu uktadania i zaggszczania.

- Odporno$¢ na dzialanie mrozu
Sprawdzenie stopnia mrozoodpornosci przeprowadza si¢ na probkach wykonywanych w warunkach

laboratoryjnych podczas ustalania sktadu mieszanki betonowej oraz na probkach pobieranych przy
stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co najmniej jeden raz w okresie
betonowania obiektu, ale nie rzadziej niz raz na 5000 m® betonu oraz kazdorazowo po zmianie
sktadnikéw betonu, sposobu ukladania i zageszczania. Kazde badanie przeprowadza si¢ na 12
regularnych probkach o minimalnym wymiarze boku lub $rednicy probki 100 mm. Probki
przechowywac¢ nalezy warunkach laboratoryjnych i bada¢ w wieku 90 dni zgodnie z norm' PN-
88/B-06250. W metodzie przyspieszonej badanie przeprowadza sie na 6 probkach po 28 dniach.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m* (metr kwadratowy) wbudowanego elementu
-m’® ( metr szeScienny ) wbudowanego elementu



8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilo$ci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Kierownika Kontraktu.

9.2Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie robot betonowych a w szczegolnoscei:

- Belki, podciagi, wience zelbetowe

Cena wykonania robét mierzonych w m® (betonowanie) obejmuje:

h) prace przygotowawcze,
1) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacja i inwentaryzacja powykonawcza robot i
obiektu wraz ze sporzadzeniem wymaganej dokumentami
j)  prace geotechniczne
k) badania laboratoryjne materiatdw i wraz z opracowaniem dokumentacji
I) zakup i dostarczenie materiatow,
m) dostarczenie sprzgtu i urzadzen oraz ich sktadowanie,
n) przygotowanie podloza z ubitych materiatéw sypkich,
0) wykonanie zbrojenia,
p) montaz i demontaz szalunkow, deskowan i rusztowan wraz ze wszelkimi kosztami (np.
dzierzawa, impregnacja, itp.)
q) prace zasadnicze - betonowanie,
r) pielggnacje betonu,
s) wywoz z terenu budowy materiatdw zbegdnych,
t) wykonanie okre§lonych w postanowieniach Kontraktu badan pomiardw, i sprawdzen robot,
1) uporzadkowanie placu budowy po robotach.

1.PRZEPISY ZWI¥ZANE

1)PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.

2)PN-EN 196-1,2,3,5,6,7, 21 Cement. Metody badan.

3)PN-86/B-04320 Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci.

4)PN-90/B-06240 Domieszki do betonu. Metody badan efektow oddziatywania domieszek na beton.
5)PN-88/B-06250 Beton zwykly.

6)PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

7)PN-74/B-06261 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda ultradzwigkowa badania wytrzymato$ci
betonu na $ciskanie.

8)PN-74/B-06262 Nieniszczace badania konstrukcji z betonu. Metoda sklerometryczna badania wytrzymatosci
na $ciskanie za pomoca mtotka Schmidta typu N.

9)PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

10)PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci.
11)PN-88/B- 32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

12)PN-92/D-95017 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspolne wymagania i badania.
13)PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogblnego przeznaczenia.

14)PN-72/D-96002 Tarcica lisciasta ogblnego przeznaczenia.

15)BN-66/7113-10  Sklejka szalunkowa.

16)BN-86/7122-11/21 Ptyty pil$niowe. Plyty twarde zwykte. Wymagania.

17)BN-70/9082-01  Rusztowania drewniane budowlane. Wytyczne ogdlne projektowania i wykonania.

18) WTWiOR - tom I - Budownictwo Ogolne.
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STK.02.00. ZBROJENIE BETONU

1.WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STK.02.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z przygotowaniem zbrojenia do elementéw zelbetowych w ramach zadania: Oddymianie
grawitacyjne klatek schodowych w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z przygotowaniem
zbrojenia do elementow Zzelbetowych projektowanego wegzta komunikacyjnego i stropu nad poziomem I

1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace roboét podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2.MATERIALY

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STO.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

2.2 Wymagania dotyczace materialéw
Nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:
Stal zbrojeniowa

Do zbrojenia konstrukcji z betonu nalezy stosowac prety ze stali klasy A-0 gatunku StOS-b, klasy
A-I gatunkéw. St3SX-b i St3SY-b, klasy A-II gatunkow 18G2-b i 2&G2VY-b, klasy A-I11 gatunku
34GS, klasy A-III N gatunku 20G2VY-b. Dopuszcza si¢ do zbrojenia konstrukcji z betonu inne
rodzaje stali, nie okreslone normami panstwowymi, na podstawie aprobaty technicznej wydane;j
przez jednostkg upowazniong do wydawania aprobat technicznych. Do zgrzewanych punktowo
ptaskich i przestrzennych szkieletow przeznaczonych do zbrojenia konstrukcji z betonu nalezy
stosowac prety ze stali klasy A-0 A-I. Wiasciwosci mechaniczne stali klasy A-0, A-1, A-IT; A-IIT i
A-III N sa okreslone normami .

Prety zbrojeniowe

Dostarczone na budowg prety zbrojeniowe w postaci kregdow lub pretéw prostych w wiazkach
powinny mie¢ zaswiadczenie o jako$ci (certyfikat). Kregi i wiazki pretow powinny by¢
zaopatrzone w przywieszki zawierajace: znak wytworcy, srednicg¢ minimalng znak stali, numer
wytopu, znak obrobki cieplnej. Prety ze stali klasy A-O powinny by¢ okragle o gladkiej
powierzchni. Prety ze stali klasy A-1 powinny by¢ okragte o gtadkiej powierzchni i by¢ oznaczone
czerwong farba olejna przez malowanie z jednej strony koncow pretow. Prety ze stali klasy A-II
powinny by¢ okragle, a na ich powierzchni powinny znajdowac si¢ uksztattowane dwa zeberka
podiuzne usytuowane przeciwlegte do siebie i biegnace rownolegle do podtuznej osi preta. Migdzy
tymi zeberkami powinny znajdowac¢ si¢ zeberka poprzeczne nachylone jednoskos$nie (srubowo) do
osi podtuznej preta pod katem 60° i rownomiernie rozmieszczone wzdtuz calej dlugosci preta.
Prety ze stali 20G2Y-b dla odrdznienia ich od pretow ze stali 18G2-b powinny by¢é cechowane
trwale czerwona farba przez malowanie koncow pretow z jednej strony kazdej wiazki lub przez
namalowanie na kazdym kregu jednego pasa o szerokosci co najmniej 20 mm. Prety ze stali
zbrojeniowych klasy A-III i A-IIIN powinny by¢ okragte, a na ich powierzchni powinny znajdowaé
si¢ dwa zeberka podluzne usytuowane przeciwlegle do siebie i biegnace rownolegle do podtuzne;j
osi preta. Migdzy tymi zeberkami powinny znajdowacd sig zeberka poprzeczne usytuowane w tzw.



jodetke i nachylone do osi podtuznej preta z jednej strony pod katem d= 60°, a z drugiej strony pod
katem 360°-a = 300°. Prety ze stali 20G2VY-b klasy A-IIIN dla odréznienia ich od pretow ze stali
34GS maja nawalcowanie dodatkowe Zeberka podtuzne o dtugosci odpowiadajacej trzem odstgpom
miedzy zeberkami poprzecznymi, po obu stronach preta.

Siatki zbrojeniowe i szKkielety zgrzewane

Do zbrojenia konstrukeji z betonu moga by¢ stosowane zgrzewane siatki zbrojeniowe standardowe
100 lub typowe. Siatki powinny by¢ wykonane z pretow z drutu gladkiego lub profilowanego na
zimno, krzyzujacych si¢ pod katem 90°, o rozstawie co 50 1 75 mm lub krotno$ci tych wymiarow i
polaczonych za pomoca elektrycznego zgrzewania punktowego (garbowego). Siatki standardowe o
wymiarach statych 6,0 x 2,45 m z drutu gtadkiego Iub profilowanego powinny by¢ produkowane
na sktad. Siatki typowe nalezy wykonywaé¢ wedhug indywidualnych zaméwien. Diugos¢ tych siatek
nie moze by¢ wigksza niz 12 m. a szerokos¢ nie wigksza niz 2,45 m. Dopuszcza si¢ rozstawienie
pretow poprzecznych w siatkach typowych w odleglosciach ustalonych przez zamawiajacego.
Siatki standardowe i typowe powinny by¢ produkowane w wyspecjalizowanych zaktadach.
wyposazonych w automatyczne zgrzewarki. Do zbrojenia konstrukcji z betonu moga by¢
stosowane zgrzewane plaskie i przestrzenne szkielety zbrojeniowe. Plaskie szkielety zbrojeniowe
w postaci prefabrykowanych elementéw zbrojen konstrukeji z betonu powinny by¢ wykonywane
ze stalowych pretow prostych krzyzujacych sie pod katem 90°, potaczonych za pomoca
elektrycznego zgrzewania punktowego (garbowego) w miejscach stykow. Przestrzenne szkielety
zbrojeniowe nalezy wykonywac z ptaskich szkieletoéw zbrojeniowych i pojedynczych pretow
stalowych potaczonych za pomoca elektrycznego zgrzewania punktowego (garbowego) lub
spawania elektrycznego tukowego.

3. SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogélne” .
3.2 Sprze¢t do wykonania robot.
Prace zbrojarskie nalezy wykonywac specjalistycznymi urzadzeniami - gigtarkami, prostowarkami, nozycami i
innymi stanowiacymi wyposazenie zbrojami.
Sprzet ma spetnia¢ wymogi BHP, osoby go obslugujice powinny by¢ odpowiednio przeszkolone.
4. TRANSPORT
4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2 Wykonanie robét
Oczyszczanie pretéw zbrojeniowych
Prety stalowe, przed ich uzyciem do wktadek zbrojeniowych zgodnie z projektem, nalezy oczysci¢
z kurzu, ziemi, zgorzeliny, luznej rdzy, ttustych plam lub innych zanieczyszczen. * Czyszczenie
pretow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujacymi zmian we wlasciwosciach
technicznych stali ani pdzniejszej korozji. Prety stalowe uzyte do wkladek zbrojeniowych powinny

by¢ wyprostowane

Prostowanie i cigcie pretow zbrojeniowych



W przypadku prostowania stali metoda wyciagania - stanowiska pracy, miejsca zamocowania
pretow oraz trasg z obu stron toru wyciggowego nalezy zabezpieczy¢ ogrodzeniem chroniagcym
pracownikow. Na terenie ogrodzonym zabronione jest- przebywanie .pracownikom wzdtuz
wyciaganego preta zbrojeniowego w czasie prostowania stali, przebywanie 0sob nie zatrudnionych
przy prostowaniu, organizowanie innych stanowisk roboczych i sktadowisk. Wprowadzanie konca
preta ze zwoju do prosciarki jest dozwolone tylko po jej zatrzymaniu. Kotowrotki do rozwijania
zwojow stali zbrojeniowej oraz przestrzen pomigdzy kotowrotkami a prosciarkami powinny by¢
ogrodzone. Przy cigciu pretéw zbrojeniowych nalezy przestrzegaé nastgpujacych zasad: w
przypadku cigcia pretdow nozycami r¢cznymi nalezy cigty pret oprzeé obustronnie na koztach lub
stole zbrojarskim ciecie pretow o $rednicy wigkszej niz 20 mm nozycami jest zabronione, przy
mechanicznym przecinaniu prgtow- chwytanie reka pretow w odleglosci mniejszej niz 50 cm od
nozyc tnacych jest zabronione.

Gigcie pretow zbrojeniowych

Przy gigciu pretoéw zbrojeniowych nalezy przestrzegac nastgpujacych zasad: gigeie prgtow o
srednicy do 20 mm moze by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie, prety o Srednicy wigkszej
niz 20 mm moga by¢ odginane wylacznie za pomoca urzadzen mechanicznych, gigcie pretow o
srednicy powyzej 30 mm w stanie ogrzanym nalezy ograniczy¢ tylko do stali walcowanych na
goraco 1 przy zachowaniu szczegdtowych wytycznych dla tego rodzaju gigcia, stanowiacych
zatacznik do dokumentacji technicznej robot zbrojarskich. zaktadanie pretow, przestawianie
odbojnic lub trzpieni przy gigciu pretow zbrojeniowych na mechanicznej gigtarce dopuszczalne jest
tylko przy unieruchomionej tarczy gigtarki.

Ogolne zasady montazu

Ustawianie lub uktadanie elementéw zbrojenia powinno by¢ wykonywane wedhug przygotowanych
schematow zapewniajacych kolejno$¢ robot, przy ktorej wezesniej utozone elementy beda
umozliwialy dalszy montaz zbrojenia. Nie nalezy podwiesza¢ i mocowac do zbrojenia deskowan,
pomostow transportowych, urzadzen wytwoérczych i montazowych. Zbrojenie nalezy uktadac po
sprawdzeniu i odbiorze deskowan Zbrojenie powinno by¢ trwale usytuowane w deskowaniu w
sposéb zabezpieczajacy od uszkodzen i przemieszczen podczas podawania materiatu i
zageszezania mieszanki betonowej. Prety, siatki i szkielety nalezy uktada¢ w deskowaniu tak, aby
grubo$¢ otuliny betonu odpowiadata wartosciom podanym w projekcie.

Montaz zbrojenia z pojedynczych pretow

Montaz zbrojenia z pojedynczych prgtow powinien by¢ dokonywany bezposrednio w deskowaniu.
Zbrojenie ptyt pretami pojedynczymi powinno by¢ uktadane wedlug rozstawienia pretow
oznaczonego w projekcie. Montaz zbrojenia z pretdw pojedynczych w belkach i stupach mozna
wykona¢ bezposrednio w deskowaniu pod warunkiem zapewnienia odpowiednio dostgpu w czasie
robot zbrojarskich. £aczenie poszczegodlnych pretow zbrojenia migdzy soba powinno odpowiadac
wymaganiom normowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2 Kontrola jakoSci robot

Zbrojenie wszystkich elementéw zelbetowych powinno by¢ poddane kontroli przed zabetonowaniem.
Kontrola zbrojenia obejmuje:

- ogledziny.

- badanie zgodno$ci wykonania zbrojenia z obowigzujacymi przepisami,

- badanie zgodno$ci wymiarow zbrojenia z projektem,

- badanie zgodnoS$ci usytuowania zbrojenia z projektem,

- sprawdzenie zaswiadczen jakosci zgrzewanych siatek szkieletow wykonanych w specjalistycznych

zaktadach centralnych,
- badanie jakosci potaczen zgrzewanych wykonywanych na placu budowy.



1.0BMIAR ROBOT

1.10géIne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
1.2Jednostka obmiarowi

Jednostka obmiarowa jest: kg (kilogram) lub t (tona)

2.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.PODSTAWA PLATNOSCI

3.10géIne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Podstawa platnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilosci zgodnej z dokumentacja projektowa,
ST lub wskazaniem Inspektora Nadzoru.

3.2Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje przygotowanie zbrojenia do elementéw zelbetowych projektowanego
wezta komunikacyjnego i stropu nad poziomem I oraz wszystkie inne czynnosci wynikajace z dokumentacji
projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania ogdlne” oraz z polecenia Inspektora Nadzoru niezbgdne do
zrealizowania robot .

4.PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-ISO 6935-2 Konstrukcje betonowe, zelbetonowe i spr¢zone. Obliczenia statyczne i projektowanie
2) PN-ISO 6935-2/Ak Stal okreslonego zastosowania - Stal do zbrojenia betonu * Gatunki

3) PN-B-03264:2002  Stal okreslonego zastosowania. Gatunki

4) PN-89/H-84023.06 Stal do zbrojenia betonu - Prety gladkie

5) PN-81/H-84023 Stal do zbrojenia betonu - Prety gladkie - Dodatkowe wymagania stosowane w kraju
6) PN-82/H-93215 Stal do zbrojenia betonu - Prety zebrowe

7) PN-IS06935-1 Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu

8) PN-IS06935-1/AR  Stal do zbrojenia betonu - Prety zebrowe - Dodatkowe wymagania stosowane w kraju
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STK.03.00 KONSTRUKCJE STALOWA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej STK.03.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem, dostawa i wbudowaniem konstrukcji stalowej w ramach zadania: Oddymianie
grawitacyjne klatek schodowych w DPS

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem,
dostawa i wbudowaniem konstrukcji stalowej a w szczegdlnosci:

- Dostawa i osadzenie nadprozy z ksztattownikow stalowych

1.1 OKkreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

1.2 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST0.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Do wykonania robot nalezy stosowac:

- dzwigi
- spawarki

1. TRANSPORT

1.10go6Ilne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STO.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
1.2 Transport materialow

Samochodami dostawczymi. W czasie transportu chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi i przed
wplywem warunkéw atmosferycznych.



2. WYKONANIE ROBOT
2.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

2.2 Wykonanie robot

Oparcie belek stalowych na murze
Stalowe belki stropowe lub nadprozowe nalezy opiera¢ na murach z cegly pelnej co najmniej klasy
7,5 lub przy wigkszym nacisku na poduszkach betonowych. Przy opieraniu belek na murze
ceglanym ostatnie trzy warstwy cegiet powinny by¢ utozone na zaprawie cementowej lub
cementowo-wapiennej marki co najmniej 3. Na murach z cegly dziurawki lub pustakow belki
stalowe mozna opiera¢ tylko za" pomoca wiencow lub poduszek betonowych. Konce belek musza
by¢ obmurowane cegla ulozong na zaprawie cementowe;.

Prace montazowe
Elementy konstrukcji powinny by¢ trwale i widocznie oznakowane zgodnie z oznaczeniami
przyjetymi na rysunkach montazowych. Transport i sktadowanie elementéw nalezy wykonywaé w
sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniami. £aczniki i elementy zlaczne powinny by¢
odpowiednio opakowane, oznakowane i przechowywane w warunkach suchych Jezeli uszkodzone
elementy sa naprawiane przed montazem, sposob naprawy powinien by¢ uzgodniony z osoba
uprawniona do kontroli jako$ci. W kazdym stadium montazu konstrukcja powinna mie¢ zdolnos¢
przenoszenia sit wywolanych wplywami atmosferycznymi oraz obciazeniami montazowymi,
sprzgtem 1 materiatami. Polaczenie na $ruby kotwiace nie powinno by¢ traktowane jako
utwierdzenie podstawy stupa w czasie montazu bez sprawdzenia rachunkowego. Roboty nalezy tak
wykonywac, aby zadna czg$¢ konstrukeji nie zostata podczas montazu przeciazona lub trwale
odksztatcona. State potaczenia elementéw konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po
dopasowaniu stykow i wyregulowaniu catej konstrukcji lub jej niezaleznej czgsci. Przektadki
stosowane do regulacji konstrukcji w polaczeniach nalezy wykonywac ze stali o takich samych
wlasnosciach plastycznych jak stal konstrukcji, a po osadzeniu zabezpieczy¢ przed wypadnigciem.
W potaczeniach srubowych zaktadkowych szczelina w styku niespr¢zanym nie powinna
przekracza¢ 2 mm. a w styku sprezanym | mm. Stosowane przektadki nie powinny by¢ ciensze niz
2 mm. Otwory na $ruby zaleca si¢ dopasowywac za pomoca przebijakow, a w razie koniecznosci
rozwierca¢. W przypadkach, w ktorych zastosowanie przektadek nie pozwala na wyregulowanie
konstrukeji, konieczna jest odpowiednia korekta elementéw w warsztacie lub na budowie po
uzgodnieniu z projektantem.

Zabezpieczenie antykorozyjne
Konstrukcja dostarczona na budowe powinna posiadac¢ zabezpieczenie antykorozyjne. Przewiduje
si¢ jedynie uzupetnienie miejsc uszkodzonych. Sposob zabezpieczenia powierzchni konstrukeji jest
okres§lony w projekcie budowlanym. Opis sposobu zabezpieczenia powierzchni podany w projekcie
powinien okreslac: rodzaj, grubos¢ i ilo$¢ powtok oraz sposob ich naktadania w wytworni i na
budowie, symbole, kolor i nazwg producenta wyrobow, sposob zabezpieczenia tacznikow. Jezeli
wymaga si¢ okreslonej trwalosci zabezpieczen, nalezy poda¢ w projekcie: wymagana gwarancje
trwalo$ci powlok (okres gwarancji do pierwszego stopnia zniszczenia wg « PN-H-97053 (PN-
7T/H-97053). charakterystyke srodowiska korozyjnego wg PN-H-04650 (PN-68/1-1-04650) i PN-
H-04651 (PN-71/H-04651), wymagania dotyczace odpornosci ogniowej, klasg potaczen ciernych
(jesli wystepuja), wymagany kolor powtok, preferencje lub przeciwwskazania dotyczace powlok
metalicznych. Sposob przechowywania materiatéw oraz wykonywania i reperacji powtok powinien
by¢ zgodny z warunkami gwarancji jakosci.

Przygotowanie powierzchni
Powierzchnia stali bezposrednio przed natozeniem powloki gruntujacej powinna by¢ oczyszczona
wedlug wymagan projektowych nie mniej niz do drugiego stopnia czystosci wg PN-H-97051 (PN-
70/H-97051) przy zachowaniu odpowiedniej chropowatosci. Przed metalizacjq natryskowa
powinno by¢ stosowane piaskowanie. Powierzchnie elementéw przeznaczonych do styku z
betonem powinny by¢ oczyszczone do 3 stopnia czystosci wg PN-H-97051 (PN-70/H-97051) i
pozostawione nie malowane, jezeli w projekcie nie podano inaczej.



Wykonywanie powlok
Stan przygotowania powierzchni nalezy sprawdzac¢ bezposrednio przed naktadaniem powlok wg
PN-H-97052 (PN-70/H-97052). Malowanie konstrukcji nalezy wykonywac zgodnie z PN-H-97053
(PN-71/H-97053) wedlug wymagan podanych w gwarancji trwatosci powlok. Poszczegolne
powtoki powinny ro6znic¢ si¢ kolorami. Wymiary elementow przeznaczonych do cynkowania
ogniowego oraz niezbgdne otwory technologiczne powinny by¢ uzgodnione z cynkownia. Przed
stosowaniem trawienia wszystkie szczeliny nalezy zabezpieczy¢ przed wniknigciem kwasu.
Powtloki metalowe powinny spelnia¢ wymagania PN-EN 22063.

Zalecenia szczegolowe
Strefa malowania nie powinna zachodzi¢ na strefg¢ nie malowana glebiej niz 30 mm. Strefa o
szerokosci 150 mm wzdhuz krawedzi przygotowanych do spawania montazowego powinna mie¢
powloke spawalng lub powinna by¢ zabezpieczona tasma. Sposob przygotowania podtoza i
naktadania powlok na powierzchniach ciernych powinien by¢ zgodny z technologia zapewniajaca
uzyskanie wymaganej klasy . Powierzchnie cierne powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone na
okres przed montazem potaczen. Powierzchnie niedostgpne po montazu powinny by¢ pomalowane
przed montazem. Powierzchnie styku elementow narazonych na wptywy atmosferyczne moga by¢
montowane z mokrymi powtokami, jezeli na to pozwala projekt. Dolne czgéci konstrukcji ze stali
trudno rdzewiejacej narazone na dlugotrwate dziatanie, wilgoci powinny by¢ zabezpieczone
powtokami malarskimi. W celu uzyskania jednolitej barwy powierzchnie eksponowane powinny
by¢ po wykonaniu montazu piaskowane. Szczeliny w stykach taczonych, miejsca osadzenia
facznikoéw mechanicznych oraz nieszczelno$ci spoin konstrukcjach narazonych na wplywy
atmosferyczne powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone przed przenikaniem wody. Rodzaj i
sposob ochrony korozyjnej tacznikdw mechanicznych powinien by¢ dostosowany do sposobu
zabezpieczenia catej konstrukcji i wymaganej trwatosci. Sruby fundamentowe nie sa zabezpieczane
przed korozja w strefie zabetonowanej, jezeli w projekcie nie podana inaczej.

3.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

3.10gélIne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.0BMIAR ROBOT

4.10g6Ine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST0O.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .
4.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest: kg (kilogram)

5.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.PODSTAWA PLATNOSCI

6.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotycz'ce podstawy ptatnosci podano w STO.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Podstawa ptatnosci sa faktycznie wykonane i odebrane roboty w ilo$ci zgodnej z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniem Inspektora Nadzoru.

6.2Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie, dostawg i wbudowanie konstrukcji stalowej a w szczegdlnosci:
- Dostawa i osadzenie nadprozy z ksztattownikow stalowych



wszystkie inne czynnos$ci wynikajace z dokumentacji projektowej, niniejszej ST, STO.00.00. ,,Wymagania
ogoblne” oraz z polecenia Inspektora Nadzoru niezbgdne do zrealizowania robot

1. PRZEPISY ZWIAZANE

1) PN-B-01806 (PN-86/B-01806) Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie — Ogolne zasady
uzytkowania, konserwacji i napraw

2) PN-B-03200 (PN-90/B-03200) Konstrukcje stalowe - Obliczenia statyczne i projektowanie

3) PN-C-81515 (PN-93/C-81515) Wyroby lakierowe - Oznaczanie grubos$ci powtok

4) PN-EN 10025 Wyroby walcowane na goraco z niestopowych stali konstrukcyjnych
— Warunki techniczne dostawy

5) PN-EN 45014 Ogodlne kryteria dotycz'ce deklaracji zgodnosci wydawanej przez
dostawcow

6) PN-H-01107 (PN-92/H-O 1107) Stal - Rodzaje dokumentow kontrolnych

7) PN-H-04623 (PN-86/H-04623.) Ochrona przed korozja - Pomiar grubosci powlok metalowych
metodami nieniszczacymi

8) PN-H-04650 (PN-68/H-04650) Klasyfikacja klimatéw - Rodzaje wykonania wyrobow technicznych

9) PN-H-04651 (PN-71/H-04651) Ochrona przed korozja- Klasyfikacja i okreslenie agresywnosci
korozyjnej srodowisk

10) PN-H-84017 (PN-83/H-84017) Stal niskostopowa konstrukcyjna trudnordzewiejaca — Gatunki

11) PN-H-84018 (PN-86/H-84018) Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci — Gatunki

12) PN-H-84020 (PN-88/H-84020) Stal niestopowa konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia — Gatunki

13) PN-H-84023 (PN-89/1-1-84023) Stal okre$lonego zastosowania - Stal na rury - Gatunki

14) PN-H-97051 .(PN-70/H-97051) Ochrona przed korozja- Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania * Ogolne wytyczne

15) PN-H-97052 (PN-70/H-97052) Ochrona przed korozja - Ocena przygotowania powierzchni stali i
zeliwa do malowania — Ogolne wytyczne

16) PN-H-97053 (PN-71/H-97053) Ochrona przed korozja - Malowanie powierzchni stalowych —
Ogolne wytyczne

17) PN-ISO 4464 Tolerancje w budownictwie - Zwiazki migdzy ré6znymi rodzajami
odchytek tolerancji stosowanymi w wymaganiach

18) PN-ISO 10005 Zarzadzanie jakos$cia- Wytyczne do planow jakos$ci

19) PN-M-69430 (PN-91/M-69430) Spawalnictwo - Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania -Ogolne
wymagania i badania
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robot .
1.2. Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot .

1.3. Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne dla robot objetych w specyfikacji
szczegOlowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w
toku wykonywania robot.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawceg upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Kosztorys ofertowy — wyceniony kosztorys w oparciu o przedmiar robot
Ksigga obmiarow — akceptowany przez inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
wpisywania przez wykonawce obmiaru wykonanych robot w formie wyliczen, szkicéw
iinnych dodatkowych zalacznikdéw. Wpisy w rejestrze obmiardw podlegaja
potwierdzenia przez inzyniera.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez inzyniera. W przypadku gdy w specyfikacji
technicznej podano nazwe handlowa materiatu lub jego producenta nalezy rozumie¢, ze
zastosowanie danego materiatu jest przyktadowe, zdaniem projektanta najlepiej spetniajace
warunki kontraktu.

Za zgoda inzyniera mozna stosowaé materialy o parametrach takich samych lub lepszych
majacych aprobatg techniczna.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowej
Przedmiar robot — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego lub modernizacja istniejacego zadania
Budowlanego.
Przetargowa dokumentacja projektowa — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego stanowiaca odrebna cato$é konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji
techniczno- uzytkowych. zadanie moze polega¢ na wykonaniu rob6t zwiazanych z
budowa, modernizacja budowli.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami inZyniera.



1.5.1.  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢, dziennik budowy oraz
dokumentacj¢ projektowa.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.3.  Zgodnos¢ robot z dokumentacija projektowa i S.T.

Dokumentacja projektowa, S.T. oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inzyniera wykonawcy
stanowia czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione sa obowiazujace dla wykonawcy.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ‘OGOLNYCH WARUNKACH UMOWY”

Wykonaweca nie moze wykorzystywac btgdow lub brakow w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien niezwlocznie powiadomi¢ inzyniera, ktory winien dokona¢ odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w S.T. beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni
zgodne z dokumentacja projektowa zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca zobowiazany jest do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, w tym : ogrodzenia, porgcze, przejscia , oSwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do rob6t wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez inzyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez inzyniera. Tablice informacyjne oraz znaki
ostrzegawcze bgda utrzymywane przez wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmujg sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy wykonawca bedzie si¢ stosowatl do przepisé6w i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob fizycznych lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan szczegdlnie zwrdci uwagg na ; lokalizacje baz, warsztatdow, magazynow
sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych oraz zachowa $rodki ostroznosci zabezpieczajace przed
zanieczyszczaniem zbiornikow i ciekdow wodnych §rodkami toksycznymi , zanieczyszczeniem powietrza pytami
i gazami oraz ochrona przed mozliwos$cia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej poprzez utrzymywanie w stanie gotowosci
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych , mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia



Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot

musza mie¢ aprobat¢ techniczna wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddzialywania tych materialdéw na §rodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w

trakcie wykonywania robot np. materiaty pylaste moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy zamawiajacy powinien otrzymac
zgodg na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi kable i.t.p. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji . wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomic¢ inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji wykonawca bezzwlocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialanie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sig bgdzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat inzyniera.

Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrgbie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja odregbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty iurzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczgcia do zakonczenia robot. Wykonawca bedzie utrzymywaé do czasu ostatecznego ich odbioru.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla Iub jej elementy byly w zadawalajacym
stanie przez caly czas, trwania budowy do momentu odbioru ostatecznego. Jezeli wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzegaé

praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych
do robot wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez inzyniera. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania S.T. w czasie postgpu robot.

2.2.Pozyskiwanie materiatow

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnos$nych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodlo wskazane przez zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
dokumentacjg zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metodg
wydobycia i selekcji do zatwierdzenia inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakoSciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do
robdt. Humus i naktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
inzyniera. Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrgbie terenu budowy poza tymi ktére
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inzyniera.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi nadanym
obszarze.

1.1. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materialdéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okres§lonej partii materiatow pod
wzgledem jakosci. W przypadku gdy inzynier bgdzie przeprowadzal inspekcjg¢ wytworni, beda zachowane
nastgpujace warunki:

1) inzynier bedzie miat zapewniona wspodtprace i pomoc wykonawcy oraz producenta materiatdéw w
czasie przeprowadzenia inspekcji.

2) Inzynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa
sig¢ produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji umowy.

1.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez inzyniera. Jesli inzynier zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatow do
innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez
inzyniera. Kazdy rodzaj robot w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca
wykonujg na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem .

1.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowe sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwosé do robodt i byly dostepne do kontroli
przez inzyniera. Miejsce czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
wykonawcg.

1.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub S.T. przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym ,jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez inzyniera.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody inzyniera.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w S.T. lub w projekcie organizacji
roboét, zaakceptowanym przez inzyniera, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, S.T. i wskazania inzyniera w terminie
przewidzianym umowa. Sprz¢t bedacy whasnoscia lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub S.T. przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje

Przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzegt, po akceptacji inzyniera, nie moze by¢ pdézniej zmieniany bez jego
zgody

Jakikolwiek sprzet maszyny urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana
przez inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera , w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkow moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji Robot opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
obiektow i elementow Robot w tym osi gtdwnych i reperow zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Bledy popehione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawceg na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera

Sprawdzenie wytyczenia obiektow i elementow Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatlow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdw i Robdt, rozrzuty
normalnie Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoéw Robot beda oparte na

wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Zlecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod
grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu



program zapewnienia jakos$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okre§li¢, zamierzony
sposOb wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robdt gwarantujacy wykonanie
Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowsa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jako$ci begdzie zawierac :
a) czes¢ ogodlna opisujaca :
- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot,

- system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych
Robot,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b) czes¢ szczegbtowq opisujaca dla kazdego asortymentu Robot :

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilo$ci srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiardéw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw Robot,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
2. Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli Robot bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona
jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg Robot i jako$¢ materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzegt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowe;j i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robdt zgodnie z umowa.

Wykonaweca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier
bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen

laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych



Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatdow i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

3. Pobieranie probek

Probki pobierane beda losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem
wytypowane do badan.

Inzynier begdzie mie¢ zapewniona mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera, Wykonawca be¢dzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone
z wlasnej woli. Koszt tych dodatkowych badan pokrywa Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera.

5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie poézniej
jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6. Badania prowadzone przez Inzyniera

InZynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdw i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw wilasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier powinien pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wytacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez
zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.

7. Certyfikacje i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

- deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma Iub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sa objgte certyfikacja okreslong w pkt 1

i ktore spetniaja wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza
posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych
przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.
jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.



8. Dokumenty budowy
(1 Dziennik budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczeg6lnosci :
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,
- datg uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywanych Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkoéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot wynikajace z Prawa Budowlanego oraz stosownych
Rozporzadzen.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania sig. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjgcia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
(2) Ksiazka Obmiaréw

Ksiazka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Przedmiarze
Roboét i wpisuje do Ksiazki Obmiaréw.



(3)Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastgpujace dokumenty :
1) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

2) protokoty przekazania Terenu Budowy,

3) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi inne umowy cywilno-prawne,

4) protokoty odbioru Robét, w tym instytucji zewngtrznych,

5) protokoty z narad i ustalen,

6) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

b) OBMIAR ROBOT
1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki
obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
Robot. Btedne dane zostana poprawione wg instrukcji InZyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materiatow

Dhugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w metrach sze$ciennych jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;j. Ilosci, ktore maja by¢
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych.

3. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4.  Wagi i zasady wazenia

Wykonaweca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywacé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera.



1.1. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow Robot, a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Roboét. Obmiar Robot zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich

zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksigzki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do Ksiazki Obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

2. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru :
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) Przejgciu odcinka Iub czgsci Robot,

¢) Przejeciu Robot — Swiadectwo Przejecia,

d) Swiadectwo Wykonania.

8.1.0dbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogo6lnego postgpu Robot. Odbioru Robdt dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czgsci Robdt do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2.Przejecie odcinka lub czgsci Robot

Przejecie odcinka lub czgsci Robot polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgs$ci Robot. Przejecia
czesciowego Robot dokonuje sig wg zasad jak przy Przejgciu Robot. Przejecia Robot dokonuje Inzynier.

1. Przejecie Robot

Przejgcie Roboét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci oraz ocenie przeprowadzonych Prob Koncowych Robdt i Rozruchu Technologicznego.

Catkowite zakonczenie Robot, Prob Koncowych, Rozruchu Technologicznego oraz gotowos¢ do Przejecia Robot
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Przejecie Robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia Robot, oraz przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.

Przejgecia Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja przejmujaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku Przejecia Robot komisja zapozna sig z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupeiniajacych i robodt
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupetiajacych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin Przejgcia Robét.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglgdnieniem toleranciji i
nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.



2. Dokumenty wymagane do wystawienia Swiadectwa Przejecia

Podstawowym dokumentem do dokonania Przejecia Robét jest protokdt przejecia sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do Przejecia Robot Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé staraniem i na
koszt wlasny nastgpujace dokumenty:

1. pozwolenie na uzytkowanie obiektu wydane przez stosowny organ administracji rzadowej lub
samorzadowe;j,

2. Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami oraz Dokumentacj¢ Powykonawcza,

3. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne),

4. dokumentacj¢ geodezyjno — kartograficzna powykonawcza (umozliwiajaca wniesienie zmian na mapg

zasadnicza, do ewidencji gruntow i budynkéw oraz do ewidencji sieci uzbrojenia terenu)
pokolorowana z wyliczeniem iloéci wszystkich robot wykonanych w ramach umowy, umozliwiajaca
zatozenie ksigzki obiektu,

5. kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

6. uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i
udokumentowanie jego zalecen,

7. receptury i ustalenia technologiczne,

8. kopi¢ Dziennika Budowy i Ksiazki obmiardéw, oswiadczenie Kierownika Budowy i Kierownika Robot,

9. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,

10. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

11. opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych
do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

12. sprawozdanie z rozruchu technologicznego i przeprowadzonych Prob Koncowych,

13. sprawozdania techniczne,

14. rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robot towarzyszacych, oraz protokoly odbioru i przekazania
tych Robot wlascicielom urzadzen,

15. zaswiadczenie 1 ewentualny protokdt odbioru instytucji zewngtrznych, wynikajace z prawa
budowlanego wraz z odpowiednimi decyzjami,

16. karte gwarancyjna obiektu, urzadzen i ciagdw technologicznych,

17. DTR, instrukcje obstugi urzadzen i zespolow urzadzen oraz obiektow w tym m.in. Warunki ochrony

P.poz — instrukcja bezpieczenstwa pozarowego — gasnice proszkowe i pianowe. Szczegdtowe warunki
rozmieszczenia podrgcznego sprzetu gasniczego. Oznakowanie obiektu w znaki bezpieczenstwa
spetniajac wymogi PN,

18. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego ( w tym wypetnione druki OT/PT zgodnie z
obowiazujacymi przepisami i zasadami ksiggowosci),

Sprawozdanie techniczne bedzie zawieraé:
- lokalizacje i zakres wykonywanych Robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Inzyniera,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robét,
- datg rozpoczgcia i zakonczenia realizacji Robot

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
Przejecia, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin Przejgcia Robot. Wszystkie
zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.



3. Swiadectwo Wykonania

Dokumentem zatwierdzajacym Roboty bedzie Swiadectwo Wykonania wystawione zgodnie z klauzula 11.9
Warunkéw Ogolnych Kontraktu.

Swiadectwo Wykonania zostanie wystawione po ocenie wykonania Robét zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych w okresie rekojmi ( okresie zglaszania wad ).

9.PODSTAWA PLATNOSCI
o Ustalenia ogdlne

Platno$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilosciach Robot wykonanych przez Wykonawce zgodnie z
Kontraktem. Podstawg ptatnos$ci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji Przedmiaru Robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji uwzgledniac¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe obejmuja migdzy innymi:
1) robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

2) wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy (a dla urzadzen technologicznych — wraz z kosztami ich montazu i wlasciwych
prob) i innymi towarzyszacymi kosztami,

3) warto$¢ pracy sprzetu i sSrodkow transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi i innymi
towarzyszacymi kosztami,

4) wywo6z nadmiaru ziemi (gruntu), gruzu i innych materiatow odpadowych w miejsce wskazane staraniem i
na koszt Wykonawcy ( materiat rozbiérkowy stanowi wtasnos¢ Wykonawcy),

5) koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujgte w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztéw uzyskania przychodow, w
szczegblnosci koszty ogdlne budowy oraz koszty zarzadu, w sktad ktérych wchodza ptace personelu i
kierownika budowy, pracownikow zaplecza i laboratorium, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji
Placu Budowy ( w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza
szatniowego 1 socjalnego itp.), koszty oznakowania Robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
oplaty dzierzawcze, oplaty za zajecie pasa drogowego, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, koszty
ogolne przedsigbiorstwa Wykonawcy, itp.,

6) koszt uporzadkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robot,
7) zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w calym okresie
jego  realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji
zwrotu zaliczki, koszt gwarancji nalezytego wykonania,
8) podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

9) sporzadzenie Projektu Technicznego (Wykonawczego), sporzadzenie uzupetniajacych , rysunkow, opisow,
opracowanie projektu prowadzenia prac odwodnieniowych, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
opracowanie innych niezbednych do prawidtowej realizacji Robot Opracowan, Ekspertyz, Opinii, Operatow,
Analiz, itp.,

10) opracowanie dokumentacji powykonawczej,
11) koszty wszelkich niezbgdnych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

12) koszt odbioréw, sprawdzen, kontroli, wizytacji itp. niezbednych instytucji (w tym migdzy innymi PIP,
Panstwowy Terenowy Inspektor Sanitarny, Panstwowa Straz Pozarna, Ochrona Srodowiska itp.),

13) koszty odbiorow i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentdéw z nimi zwigzanych,

14) koszt oznakowania obiektu w znaki bezpieczenstwa spelniajace wymogi Polskich Norm.



15) koszt rozruchu technologicznego, Prob Koncowych, Prob Eksploatacyjnych,

PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Prawo budowlane — przepisy aktualne na czas trwania Robot,

Polskie Normy (PN), Normy Branzowe (NB) lub odpowiednie normy Krajow UE lub beneficjentow
Programu Phare w zakresie przyj¢tym przez polskie prawodawstwo. Jakiekolwiek normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane uzyte w specyfikacjach powinny by¢ odczytywane: Polskie
normy, standardy/Przepisy techniczno — budowlane Iub europejskie lub migdzynarodowe normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane wystgpujace w powyzszym zakresie sa do zastosowania
pod warunkiem uwzglednienia polskiego ustawodawstwa prawnego.

Przewodnik Komisji Europejskiej —,,ZASADY IDENTYFIKACJI WIZUALNEJ DLA
KONTRAHENTOW ORAZ INNYCH PARTNEROW WDRAZAJACYCH”.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo — budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414) z p6zniejszymi zmianami
Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 .
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej ( M.P. Nr 2 z 1995 r. poz. 29)
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14 poz. 60 z p6zniejszymi
Zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072)
Zmiany: (Dz. U. 22005 Nr 75 poz. 664)

Wszelkie inne przepisy obowigzujace w Polsce.



S.T. -01. 00.00. — INSTALACJA ELEKTRYCZNA -

LISTWY KABLOWE

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01.-00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot elektrycznych wewnetrznych,

zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j

1.3.

1.4.

L.5.

5.1.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-01-00.00.- obejmuje wykonanie;
Osadzenie listew kablowych typ LN i rury typu KR.

Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogolne,
Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.
Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania robot elektrycznych sa;
Listwy kablowe typ LN 16* 16
Listwy kablowe typ LN 25* 16
Listwy kablowe typ LN 40* 16
Rura ostonowa typ KR 50
Sprzet
[lo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzgtu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
Transport
Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
Wykonanie robot
Wymagania ogdlne

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.



5.2. Zakres robot
Zakres robot elektrycznych wew. obejmujg:
- osadzenie listew kablowych
6. Obmiar robot.
Jednostkami obmiaru robét elektrycznych sa:
mb utozenia listew
7. Warunki wykonanie robot
Przygotowanie podloza istniejacego z cegly, wykucie otworow,
utozenie listew kablowych i rury.
8. Kontrola jakosci
Ogdlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Dostarczone materiaty do wykonania robot elektrycznych
powinny posiada¢ §wiadectwa jako$ci dopuszczajace do wbudowania,
atesty 1 certyfikaty.
Przeprowadzi¢ proby montazowe a wigc; pomiar kabli zasilajacych, pomiar
rezystancji instalacji dla kazdego obwodu
wykona¢ pomiary obwodow ochrony przeciwporazeniowe;j
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztuka budowlana, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.

9. Odbior robodt
Odbidr polega na sprawdzeniu czy instalacja zostata wykonana zgodnie z
dokumentacja techniczna. Sprawdzi¢ protokéty badan i pomiardw.
Sprawdzi¢ usunigcie usterek wynikajacych z protok6étow badan.
Ustali¢ okres 1 warunki wstepnej eksploatacji instalacji .

Spisa¢ protokot odbioru .

10.Podstawa ptatnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Platnos$ci beda dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze robot.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét elektrycznych



S.T. -02. 00.00. — INSTALACJA ELEKTRYCZNA - PRZEWODY

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 02.-00.00.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét elektrycznych wewngtrznych,
zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-02-00.00.- obejmuj¢ wykonanie;
Utozenie kabli elektrycznych w listwach
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogo6lnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materiaty
Materiatami koniecznymi do wykonania robot elektrycznych sa;
Przewody kabelkowe izolowane (750/450V): YDY 2%*1,5 mm?, YDY 3*2,50 mm?,
YDY 3*1,5 mm?,
Przewody ogniodporne HLGs 2*1,5 mm* (300/500V)
Przewody YnTKSY 1*2*0,8 mm, YnTKSY 4*2*0,8 mm

3. Sprzegt

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzgtu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robdt zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wpykonanie rob6t
5.1.  Wymagania ogdlne



Wymagania og6lne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2. Zakres robot
Zakres robot elektrycznych wew. obejmuje:
- utozenie przewodow kabelkowych w listwach i rurze
- pomiary
6. Obmiar robot.
Jednostkami obmiaru robot elektrycznych sa:
mb ulozenia kabla
7. Warunki wykonanie robot
Przygotowanie kabli
utozenie kabli w listwach i rurze do montowanych urzadzen
wykonanie pomiardéw
8. Kontrola jakosci
Ogo6lne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Dostarczone materiaty do wykonania robot elektrycznych
powinny posiada¢ §wiadectwa jakosci dopuszczajace do wbudowania,
atesty 1 certyfikaty.
Przeprowadzi¢ proby montazowe a wigc; pomiar kabli zasilajacych, pomiar
rezystancji instalacji dla kazdego obwodu
wykona¢ pomiary obwodow ochrony przeciwporazeniowe;j
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztuka budowlana, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.

9. Odbior robot
Odbidr polega na sprawdzeniu czy instalacja zostata wykonana zgodnie z
dokumentacja techniczna.
Sprawdzi¢ protokoty badan 1 pomiarow.
Sprawdzi¢ usunigcie usterek wynikajacych z protok6étow badan.
Ustali¢ okres 1 warunki wstepnej eksploatacji instalacji .
Spisa¢ protokot odbioru .
10.Podstawa ptatnosci
Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00.00.

Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru rob6t zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze robot.

11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot elektrycznych



S.T. -03. 00.00. — INSTALACJA ODDYMIANIA —

MONTAZ URZADZEN
1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 03.-00.00.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét elektrycznych wewngtrznych,
zgodnie z wymogami ST-00-00.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;j

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-0-00.00.- obejmuj¢ wykonanie;
Montaz urzadzen instalacji oddymiania
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz

ogo6lnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materiaty
Materiatami koniecznymi do wykonania instalacji oddymiania sa;

Tablica synoptyczna — rozdzielnica nascienna typu Nedbox 1*8 z drzwiami
transparentnymi, kl. I, IP 40 o wym. 210*225*97 mm
wraz z wyposazeniem : lampki sygnalizacyjne bezbarwne L 308.

Tablice oddymiania — rozdzielnice nascienne typu:
Nedbox 1*8 z drzwiami pelnymi z zamkiem, kl. II, IP 40 o wym. 210%*225*97mm
Nedbox 1*12 z drzwiami pelnymi z zamkiem, kl. I, IP 40 o wym. 240*317*97mm
wraz z wyposazeniem :
roztaczniki FR 301 20A,
wylaczniki instalacyjne nadpradowe S301 B 6A, S301 C 1A,
styczniki SM 316 24-zr,
lampki sygnalizacyjne L 303,
transformatory bezpieczenstwa 230/24 V 25 VA,
DEHN guard TN 230.

Centrale sterowania oddymiania typ MCR 0204



Sitowniki klap dymowych
Optyczne czujki dymu typ DP 652
Reczny ostrzegacz przeciw pozarowy typ RPO —1
Przycisk przewietrzajacy typ LT
Czujniki magnetyczne typ K -1
Roztaczniki bezpiecznikowe R301 16A
3. Sprzet

[lo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprz¢tu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

Sprzet reczny wiertarki
4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robot
5.1.  Wymagania ogdlne
Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2. Zakres robot
Zakres robot elektrycznych wew. obejmujg:
- montaz urzadzen instalacji oddymiania
- pomiary
- sprawdzenie i uruchomienie instalacji
6. Obmiar robot.
Jednostkami obmiaru montazu urzadzen sa: jest kpl. urzadzenia
7. Warunki wykonanie rob6t
Przygotowanie podioza istniejacego z cegly, wykucie otworéw do osadzenia $rub.
Zamontowanie urzadzen
Podtaczenie do instalacji
Dokonanie pomiaréw
8. Kontrola jakosci
Ogo6lne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Dostarczone materiaty do wykonania robo6t elektrycznych
powinny posiada¢ §wiadectwa jakosci dopuszczajace do wbudowania,
atesty 1 certyfikaty.
Przeprowadzi¢ proby montazowe a wigc; pomiar kabli zasilajacych, pomiar
rezystancji instalacji dla kazdego obwodu
wykona¢ pomiary obwodow ochrony przeciwporazeniowe;j

sprawdzenie i uruchomienie instalacji



roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztuka budowlana, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.
9. Odbidr robodt
Odbidr polega na sprawdzeniu czy instalacja zostata wykonana zgodnie z
dokumentacja techniczna.
Sprawdzi¢ protokoty badan i pomiarow.
Sprawdzi¢ usunigcie usterek wynikajacych z protokotow badan.
Ustali¢ okres i warunki wstgpnej eksploatacji
instalacji .
Spisa¢ protokot odbioru .
10.Podstawa ptatnosci
Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00.00.

Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru rob6t zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze robot.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét elektrycznych




